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2．在光滑水平面上，有一个物体同时受到两个水平力F1与F2的作用，在第1s内物体保持静止状态。若力F1、F2随时间的变化如图所示。则物体[image: image2.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




（    ）
A．在第2s内做加速运动，加速度大小逐渐减小，速度逐渐增大 

B．在第3s内做加速运动，加速度大小逐渐增大，速度逐渐增大 

C．在第4s内做加速运动，加速度大小逐渐增大，速度逐渐增大

[image: image3.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




D．在第5s末速度为零，运动方向与F1方向相同

[image: image27]3．如图所示，质量为m1的木块受到向右的拉力F的作用沿质量为m2的长木板向右滑行，长木板保持静止[image: image4.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




状态．已知木块与长木板间的动摩擦因数[image: image5.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




为μ1，长木板与地面间的动摩擦因数μ2，则 (    )

A．长木板受到地面的摩擦力大小一定为[image: image6.wmf]212
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B．长木板受到地面的摩擦力大小一定为[image: image7.wmf]11
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C．若改变F、的大小，当[image: image8.wmf]212

()

Fmmg

m

>+

时，长木板将开始运动

[image: image28]D．适当增加F的大小，长木板可能运动

４．如图所示，A、B两物体通过两个质量不计的光滑滑轮

悬挂起来，处于静止状态． 现将绳子一端从P点缓慢移

到Q点，系统仍然平衡，以下说法正确的是　   （     [image: image9.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




）
A．夹角θ将变小    B．夹角θ将[image: image10.png]ok [ SR (ZXXK.COM)




变大

C．绳[image: image11.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




子张力将增大   D．物体B位置将变高[image: image12.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T
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5．如图所示，斜面体M放在粗糙的水平面上，小物块m沿斜面体的粗糙斜面加速下滑，此时，地面对斜面体M的静摩擦力大小为f1。若用一平行于斜面向下的力推小物块，使小物块下滑的加速度增大，此时，地面对斜面体的摩擦力大小为f2。则下列关系式正确的是（     ）

A．f1=f2=0            B．f1>f2>0

C．f1=f2>0            D．f2>f1>0

二．多项选择题

[image: image30.emf]2
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6．如图(a)所示，用一水平外力F拉着一个静止在倾角为θ的光滑斜面上的物体，逐渐增大F，物体做变加速运动，其加速度a随外力F变化的图像如图(b)所示，若重力加速度g取10m/s2.根据图(b)中所提供的信息可以计算出(     )
A．物体的质量     B．斜面的倾角

C．斜面的长度     D．加速度为6m/s2时物体的速度
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三．简答题：[来源:学#科#网] 
[image: image31.emf]3
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10．如图为“用DIS（位移传感器、数据采集器、计算机）研究加速度和力的关系”的实验装置。

[image: image32.emf]4
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（1）在该实验中必须采用控制变量法，应保持___________不变，用钩码所受的重力作为___________，用DIS测小车的加速度。

（2）改变所挂钩码的数量，多次重复测量。在某次实验中根据测得的多组数据可画出a-F关系图线（如图所示）。

①分析此图线的OA段可得出的实验结论是___________。

②（单选题）此图线的AB段明显偏离直线,造成此误差的主要原因是            (      ) 

A．小车与轨道之间存在摩擦  B．导轨保持了水平状态
C．所挂钩码的总质量太大
   D．所用小车的质量太大

11．“研究共点力的合成”的实验情况如图甲所示，其中A为固定橡皮筋的图钉，O为橡皮筋与细绳的结点，OB和OC为细绳，图乙是在白纸上根据实验结果画出的图示。

（1）图乙中的F与F′两力中，方向一定沿AO方向的是__________。

[image: image33.emf]5
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（2）（单选题）本实验采用的科学方法是（     ）

（A）理想实验法     （B）等效替代法

（C）控制变量法     （D）建立物理模型[image: image14.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




法

（3）（多选题）实验中可减小误差的措施有（    ）


（A）两个分力F1、F2的大小要尽量大些

（B）两个分力F1、F2间夹角要尽量大些

（C）拉橡皮筋时，弹簧秤、橡皮条、细绳应贴近木板且与木板平面平行

（D）AO间距离要适当，将橡皮筋拉至结点O时，拉力要适当大些

12．现要验证“当质量一定时，物体运动的加速度与它所受的合外力成正比”这一物理规律。

给定的[image: image15.png]ok [ SR (ZXXK.COM)




器材如下：一倾角可以调节的长斜面（如图）、小车、计时器一个、米尺。

⑴填入适当的公式或文字，完善以下实验步骤（不考虑摩擦力的影响）：

①让小车自斜面上方一固定点A1从静止开始下滑到斜面底端A2，记下所用的时间t。

②用米尺测量A1与A2之间的距离s，则小车的加速度a＝             。

③用米尺测量A1相对于A2的高度h。设小车所受重力为mg，则小车所受的合外力F

＝                。

[image: image34.emf]6
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④改变              ，重复上述测量。

⑤以h为横坐标，1/t2为纵坐标，根据实验数据作图。如能得到一条过原点的直线，则可验证“当质量一定时，物[image: image16.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




体运动的加速度与它所受的合外力成正比”这一规律。

⑵在探究如何消除上述实验中摩擦阻力影响的过程中，某同学设计的方案[image: image17.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




是：

①调节斜面倾角，使小车在斜面上匀速下滑。  测量此时A1点相对于斜面底端A2的高度h0。

②进行⑴中的各项测量。

③计算与作图时用（h－h0）代替h。对此方案有以下几种评论意见：

  A．方案正确可行。

  B．方案的理论依据正确，但利用所给的器材无法确定小车在斜面上是否做匀速运动。

  C．方案的理论依据有问题，小车所受摩擦力与斜面倾角有关。

其中合理的意见[image: image18.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




是               。

四．计算题:

13．质量为m的机车头拖着质量均为m的n节车厢在平直轨道上以速度v匀速行驶，设机车头和各节车厢受到的阻力均为
[image: image19.wmf]f

，行驶中后面有一节[image: image20.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




车厢脱落，待脱落车厢停止运动时后面又有一节车厢脱落，各节车厢按此方式依次脱落，整个过程中机车头的牵引力保持不变，问：

(1)最后面一节车厢脱落后，机车头和剩下的车厢的加速度是多大？

(2)最后面一节车厢脱落后，当它停止运动时，机车头和剩下的车厢的速度是多大？

(3)全部车厢脱落并停止[image: image21.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




运动时,机车头的速度是多大？

[image: image35.emf]7
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14．为了测量小木板和斜面间的摩擦因数，某同学设计如图[image: image22.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




所示实验，在小木板上固定一个轻弹簧，弹簧下端吊一个光滑小球，弹簧长度方向与斜面平行，现将木板连同弹簧、小球放在斜面上，用手固定木板时，弹簧示数为F1，放手后，木板沿斜面下滑，稳定后弹簧示数为F2，测得斜面斜角为θ，则木板与斜面间动摩擦因数为多少？（斜面体固定在地面上）

[image: image36.png]



15．相距d=170m的两物体在同一水平直线上相向运动，初速度分别为v1=10m/s，v2=2m/s，均做加速度大小相等的匀减速运动直至停止，经过20s，两物体相遇，求两物体相遇时的速度。

某同[image: image23.png]2 RLR(ZXXKCOMMRIL T




学解答过程如下：

设物体的加速度大小为a，相遇时，两物体位移大小之和为d，有
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代入数据得加速度a的大小，再由公式
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求得两物体相遇时的速度。

你认为上述解法是否正确？若正确，根据上述过程列式求出结果；若不正确，指出错误原因并求出正确结果。

[来源:Z*xx*k.Com]
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附件2：独家资源交换签约学校名录（放大查看）


学校名录参见：http://www.zxxk.com/wxt/list.aspx?ClassID=3060
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