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一、单项选择题（本大题共12小题，每小题2分，共24分。请按答题卷中的要求作答）
1. 下列物质中，最容易导电的是（　　）
A. 铜	B. 硅	C. 玻璃	D. 陶瓷
【答案】A
【解析】
【详解】正常情况下，铜是导体，容易导电；硅的导电性能介于导体和绝缘体之间是半导体；玻璃、陶瓷不容易导电，属于绝缘体，故A符合题意，BCD不符合题意。
故选A。
2. 医生给病人检查时使用听诊器，是为了增大声音的（　　）
A. 音调	B. 音色	C. 响度	D. 频率
【答案】C
【解析】
【详解】听诊器是利用声音在管内空气中集中传播，减小声音[image: ]分散，提高声音的响度，从而可以听到更清楚的声音，然后根据经验判断是否有病症。
故选C。
3. 汽车的轮胎常由橡胶制成，是由于橡胶具有较好的（　　）
A. 塑性	B. 弹性	C. 导热性	D. 透气性
【答案】B
【解析】
【详解】用橡胶做汽车的轮胎，是因为橡胶的弹性好，能起到缓冲的作用，与塑性、导热性、透气性无关，故B符合题意，ACD不符合题意。
故选B。
4. 新疆达坂城发电站利用可再生能源发电，其利用的能源为（　　）
A. 核能	B. 风能	C. 石油	D. 天然气
【答案】B
【解析】
【详解】天然气和石油是化石能源，短期内不能得到补充，所以是不可再生能源；核能是矿产资源，短期内不能得到补充，所以是不可再生能源；风能在短期内能及时得到补充，所以风能是可再生能源，故B符合题意，ACD不符合题意。
故选B。
5. 下列家用电器中，电源插头为两线插头的是（　　）
A. 电冰箱	B. 洗衣机	C. 电暖气	D. 电视机
【答案】D
【解析】
【详解】电冰箱、洗衣机和电暖气等有金属外壳的家用电器，需要接地，一般采用三线插头，而电视机一般不需要接地，采用两线插头。
故选D。
6. 下列光学仪器中，利用光的反射成像的是（　　）
A. 放大镜	B. 照相机	C. 潜望镜	D. 近视眼镜
【答案】C
【解析】
【详解】放大镜成正立、放大的虚像，是凸透镜成像，利用的是光的折射；照相机成倒立、缩小的实像，是凸透镜成像，利用的是光的折射；潜望镜是平面镜，成正立、等大的虚像，利用的是光的反射，近视眼镜是凹透镜，利用的是光的折射；故C符合题意，ABD不符合题意。
故选C。
7. 人类最早发明的热机是（　　）
A. 蒸汽机	B. 内燃机	C. 喷气发动机	D. 火箭发动机
【答案】A
【解析】
【详解】热机是指各种利用内能做功的机械，17世纪人类发明了热机，最早的热机是蒸汽机；内燃机、喷气发动机、火箭发动机都是19实际后期发明出来的，故A符合题意，BCD不符合题意。
故选A。
8. 如图所示，a表示垂直于纸面的一根导线，它是闭合电路的一部分。它在磁场中按箭头方向运动时，导线a中会产生感应电流且方向相反的两种情况是（　　）
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
A. ①和②	B. ①和③	C. ②和④	D. ③和④
【答案】D
【解析】
【详解】磁极间的磁感线是从N极指向S极，由图可知，①和②中的导线运动的方向与磁感线方向相同或相反，没有做切割磁感线运动，所以不会产生感应电流；而③和④中的导线做切割磁感线运动且方向相反，会产生感应电流，由于感应电流的方向与磁场的方向和导体切割磁感线运动的方向有关，所以③和④中产生的电流方向相反。
故选D。

9. 我国生产的世界上最薄的不锈钢箔带—手撕钢的厚度只有0.015mm，则面积为的手撕钢的质量约为（　　）
A. 120 g	B. 12 g	C. 1.2g	D. 0.12g
【答案】A
【解析】
【详解】手撕钢的厚度只有0.015mm，则面积为1m2，故该刚的体积为


根据


可得钢带的质量为


故A符合题意，BCD不符合题意。
故选A。
10. 使用如图所示的滑轮组匀速提升重力不同的物体时，除了动滑轮的重力导致的额外功外，其他因素导致的额外功与总功之比为一定值。已知动滑轮的重力为1.0N，绳子能够承受的最大拉力为50N。当匀速提升重为9.0N的物体时，滑轮组的机械效率为81%，则使用该滑轮组匀速提升物体时的机械效率的最大值为（　　）
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A. 90%	B. 89%	C. 88%	D. 87%
【答案】B
【解析】
【详解】根据题意可知


则


又




可得


由题意可知，其他因素导致的额外功与总功之比为一定值，即有


当绳子能够承受的最大拉力为50N时，则有


可得




故达到最大拉力时，机械效率的最大值为


故选B。
11. 某薄壁玻璃管粗细均匀、一端开口。早晨在室外将该玻璃管开口向下竖直缓慢插入水中，玻璃管内封闭了一段空气柱，如图所示，放手后玻璃管在某位置保持漂浮状态，玻璃管露出水面的长度为1.0cm。中午时，由于管内空气升温膨胀，玻璃管内封闭的空气柱的长度增加了1.5cm，此时玻璃管露出水面的长度为（　　）
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A. 1.0cm	B. 1.5 cm	C. 2.0 cm	D. 2.5cm
【答案】A
【解析】
【详解】根据浮与沉的条件，管内空气升温膨胀前后，物体都处于漂浮状态即浮力等于重力，玻璃管和空气的总重力不变，因此浮力不变；根据阿基米德原理可知，排开水的体积不变，因此玻璃管露出水面的长度不变，仍为1.0cm。
故选A。
12. 用如图所示的电路研究滑动变阻器R的电功率。电源电压保持不变，R0为定值电阻，滑动变阻器R的滑片可移动的最大距离为18 cm，滑动变阻器R的电阻丝的阻值与其长度成正比。闭合开关S后，当滑片位于滑动变阻器R的中点时，滑动变阻器R的电功率为1.50W；将滑片移动一段距离后，滑动变阻器R的电功率变为2.94W，则滑动变阻器R的滑片移动的方向和距离可能为（　　）
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A. 向左移动7cm	B. 向左移动6cm	C. 向右移动5cm	D. 向右移动4cm
【答案】C
【解析】
【详解】假设，滑动变阻器R的电阻丝的阻值与其长度关系为
R=kl……①
电路中的电功率和电压的

……②
由①②两式联立可得

……③
把l=9cm，P=1.50W带入③式可得

……④
滑动变阻器R的电功率变为2.94W，把P=2.94W带入③式可得

……⑤
联立④⑤两式可得

……⑥
A．向左移动7cm，此时的l为
l=9cm+7cm=16cm
带入⑥式可得


不符合题意，故A不符合题意；
B．向左移动6cm，此时的l为
l=9cm+6cm=15cm
带入⑥式可得



由于为负值，不符合题意，故B不符合题意；
C．向右移动5cm，此时的l为
l=9cm-5cm=4cm
带入⑥式可得
k=R0
故C符合题意；
D．向右移动5cm，此时的l为
l=9cm-4cm=5cm
带入⑥式可得



由于为小于0的负值，不符合题意，故D不符合题意。
故选C。
二、填空题（本大题共4小题，每空1分，共26分。请将符合题意的内容填在答题卷相应的横线上）
13. 芯片是电子设备的核心组件，光刻机是制造芯片的核心装备。
（1）某光刻机通过极紫外光照射镂空的集成电路模板，经过透镜组后在硅晶圆表面的光刻胶上刻出缩小的电路图案。该透镜组相当于一个__________透镜，极紫外光在制成透镜的玻璃内沿__________（填“直线”或“曲线”）传播，集成电路模板到透镜的距离__________（填“大于”或“小于”）硅晶圆到透镜的距离。
（2）为防止芯片工作时温度过高，常用散热片将热量散失到环境中，这是通过__________（“做功”或“热传递”）的方式改变芯片的内能。一般情况下，物体颜色越深，热辐射散热能力越强，故散热片的颜色多为__________（填“黑”或“白”）色。一个指甲盖大小的芯片可能有上百亿个晶体管，晶体管的空间尺度__________（填“大于”或“小于”）原子的空间尺度。
【答案】    ①. 凸    ②. 直线    ③. 大于    ④. 热传递    ⑤. 黑    ⑥. 大于
【解析】
【详解】（1）[1]光刻机通过极紫外光照射镂空的集成电路模板，经过透镜组后在硅晶圆表面的光刻胶上刻出缩小的电路图案，此时成倒立缩小的实像，故透镜是凸透镜。
[2]光在同种均匀介质中沿直线传播，故极紫外光在制成透镜的玻璃内沿直线传播。
[3]集成电路模板到透镜的距离相当于物距，硅晶圆到透镜的距离相当于像距，此时成缩小的实像，故集成电路模板到透镜的距离大于硅晶圆到透镜的距离。
（2）[4]改变内能的方式有做功和热传递，散热片将热量散失到环境中，这是通过热传递的方式。
[5]由题意可知：物体颜色越深，热辐射散热能力越强，故散热片的颜色多为深色，即黑色。


[6]晶体管[image: ]空间尺度约为5nm，即，而原子的空间尺度约为，故晶体管的空间尺度大于原子的空间尺度。
14. 我国攻击11无人机是世界上最先列装的飞翼布局隐身无人机，该无人机的列装极大地丰富了中国空军的作战方式。
（1）攻击11无人机能够隐身是因为雷达站发出的电磁波传到机身时，无人机隐身涂层能够吸收一部分电磁波，同时机身的隐身外形使________（填“反射”或“折射”）的电磁波尽量不返回雷达站。该无人机的发动机为喷气发动机，其工作时产生的噪声主要是由发动机等物体的________产生的，发动机在单位时间内的进气量越大，产生的噪声越________（填“大”或“小”）。
（2）攻击11无人机在水平跑道上加速滑行的过程中，该无人机________（填“具有”或“没有”）惯性，其机械能________（填“增大”“减小”或“不变”），空气对无人机上、下表面的压力差________（填“增大”“减小”或“不变”）。
【答案】    ①. 反射    ②. 振动    ③. 大    ④. 具有    ⑤. 增大    ⑥. 增大
【解析】
【详解】（1）[1]当电磁波传播到无人机隐身涂层时，无人机隐身涂层能够吸收一部分电磁波，同时电磁波也会被反射，故机身的隐身外形会使反射的电磁波尽量不返回雷达站。
[2]根据声音的产生条件可知，发动机工作时产生的噪声主要是由发动机等物体的振动产生。
[3]发动机在单位时间内的进气量越大，发动机振动的幅度越大，则产生的声音越大。
（2）[4]惯性只与物体的质量有关，与运动状态没有关系，当无人机在水平跑道上加速滑行的过程中，具有惯性。
[5]无人机水平加速的过程中，高度不变，重力势能不变，速度增大，动能增大，则机械能增大。
[6]加速的过程中，速度越来越大，上、下表面的速度差越大，则空气对无人机上、下表面的压力差增大。
15. 我国自主研发建造的“深海一号”超深水大气田成为世界首个具备远程遥控生产能力的超深水半潜式生产储油平台。
（1）“深海一号”利用________（填“电磁波”或“超声波”）实现远程遥控，从水下1500m深的海底开采出来的能源属于________（“一”或“二”）次能源。“深海一号”深水半潜式生产储油平台通过四组锚固系统固定在大海上（平台与海底的巨型铅球通过锚链栓接），已知锚链的密度大于海水的密度，则锚链对平台的拉力大小________（填“大于”“小于”或“等于”）锚链对巨型铅球的拉力大小。




（2）水下1500m深的海底输送油气的管道承受的海水压强约为________（填“15”“150”或“1500”）个标准大气压。若“深海一号”一期工程年产天然气，天然气的热值为，也可以表示为 ，则这些天然气完全燃烧可以放出的热量__________J，天然气的密度为__________。

【答案】    ①. 电磁波    ②. 一    ③. 等于    ④. 150    ⑤.     ⑥. 0.72
【解析】
【详解】（1）[1]“深海一号”利用的是电磁波就能实现远程控制。
[2]天然气是从自然界直接获得不需要加工的能源，是一次能源，天然气不能从自然界源源不断获得，因此是不可再生能源。
[3]因为“深海一号”深水半潜式生产储油平台通过四组锚固系统固定在大海上（平台与海底的巨型铅球通过锚链栓接），处于平衡状态，所以锚链对平台的拉力大小等于锚链对巨型铅球的拉力大小。
（2）[4]水下1500m深[image: ]海底输送油气的管道承受的海水压强约为



一个标准大气压为，所以承受的海水压强约为150个标准大气压。
[5] 天然气完全燃烧可以放出的热量为


[6]天然气的质量


天然气的密度为


16. 近几年，随着电动汽车的普及，为电动汽车提供电能的充电桩数量在全国迅猛增加；
（1）充电桩为电动汽车的电池充电时，电能转化为__________（填“机械”或“化学”）能，电池是用电器。充电桩有较好地防水保护功能，是为了防止线路过于潮湿出现__________（填“短路”或“断路”）现象；
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（2）如图所示为充电桩给某电动汽车充电时充电功率P随充电时间t的变化图像。若充电过程的前18 min充电电流不变，充电18 min时充电电压升至500V，则充电9min时，充电电流为________A，充电电压为_____V。若充电18 min至30min的时间内，充电电压保持500V不变，则该过程中充电电流逐渐_________（填“变大”或“变小”）；
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（3）若上述电动汽车充电前和充电30 min时电池显示的储能量分别为20%和70%，充电30 min的时间内，平均充电功率为80kW，则该电池充满电时的储能量为________。该电动汽车在高速公路上分别以80km/h和100km/h的速度匀速行驶30 min，电池的储能量分别下降了10%和15%，若能量转化效率始终不变，则电动汽车分别以80 km/h和100 km/h的速度匀速行驶时受到的阻力之比为_________。
【答案】    ①. 化学    ②. 短路    ③. 200    ④. 400    ⑤. 变小    ⑥. 80    ⑦. 5∶6
【解析】
【详解】（1）[1]用充电桩给电动汽车充电时要消耗电能，因此蓄电池相当于用电器，整个充电的过程是把电能转化为化学能储存在电池中。
[2]防水充电桩具有防水的效果，正常情况下，水是导体，故可以防止短路。
（2）[3]若充电过程的前18 min充电电流不变，充电18 min时充电电压升至500V，由此可知电流为


[4]有P-t图像可知P-t之间的关系式是


故在9min时，功率为


故


[5]若充电18 min至30min的时间内，充电电压保持500V不变，有由P-t图像可知18 min至30min的时间内功率逐渐减小，由


可知该过程中充电电流逐渐减小。
（3）[6]电动汽车充电前和充电30 min时电池显示的储能量分别为20%和70%，故充电50%时，储存的电能为


故如果充满电时，电池能够储存的电能为


[7]该电动汽车在高速公路上分别以80km/h和100km/h的速度匀速行驶30 min，电池的储能量分别下降了10%和15%，设电池总储能为W，设80km/h和100km/h的速度时，受到的阻力分别为F1和F2；故有以下关系




综上可得


三、作图题（每图2分，共6分）
17. 请在图中画出光线AO从空气斜射入水中时的折射光线。
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
【答案】[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
【解析】
【详解】首先过入射点O画出法线，然后根据光的折射规律：折射角小于入射角画出折射光线，如图所示
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
18. 请在图中根据静止的杠杆的动力臂l1，画出动力F1的示意图。
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
【答案】[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
【解析】
【详解】由支点向力的作用线作垂线就是力臂，因此动力F1所在位置与动力臂l1垂直，作用点在杠杆上，由阻力可判断动力方向向上，如图所示：
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
19. 请在图中标出静止的小磁针的N极。
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
【答案】[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
【解析】
【详解】由右手螺旋定则可知通电螺线管的左侧为N极，右侧为S极。又因为异名磁极相互吸引，故小磁针的右端为N极。如下图所示：
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
四、实验与探究题（本大题共3小题，每空2分，连图2分，共24分）
20. 在“探究水沸腾时温度变化的特点”的实验中，需要的实验器材除烧杯、水、酒精灯、铁架台、秒表外，还需要的测量仪器是__________；水沸腾后，继续给水加热，水的温度__________（填“升高”或“不变”），气泡上升过程中，由于水不断___________（填“汽化”或“液化”），气泡内的水蒸气增多，同时气泡上升时压强减小，所以气泡在上升过程中体积逐渐变大。
【答案】    ①. 温度计
    ②. 不变    ③. 汽化
【解析】
【详解】[1]在“探究水沸腾时温度变化[image: ]特点”的实验中，还需要测量水温的测量工具——温度计。
[2]由液体沸腾时的温度变化规律可知，水沸腾时，持续吸热，而水的温度保持沸点不变。
[3]水沸腾的现象是：有大量气泡产生，气泡内是水蒸气，是水发生汽化现象形成的，且气泡在上升过程中受到水的压强变小，因此上升时体积逐渐变大，升至水面破裂，水蒸气散发到空气当中。
21. 某兴趣小组利用电源、电压表V、电流表A、滑动变阻器R、开关S、导线等实验器材，测量某额定电流为700mA的LED灯正常工作时的电阻。
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
（1）请将图甲中的元件符号连成实验电路图（要求：电流必须从LED的“+”接线柱流入，“-”接线柱流出）；____
（2）兴趣小组连好电路并闭合开关S后，移动滑动变阻器R的滑片，发现LED灯不亮，通过检查电路发现LED的“+”“-”接线柱接反了；正确连接后，闭合开关S，LED灯亮了。该现象说明LED具有_______（填“单向”或“双向”）导电性；
（3）实验过程中，当电流表的示数为0.70A时，电压表的示数为3.5V，则LED灯正常工作时的电阻为________Ω；
（4）该兴趣小组通过查阅资料得到，通过该型号LED灯的电流与两端的电压的变化关系如图乙所示。由图乙可知，该LED灯发光过程中，电阻温度升高时，LED灯的电阻值____________（填“变大”“变小”或“不变”）。
【答案】    ①. [image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]      ②. 单向    ③. 5    ④. 变小
【解析】
【详解】（1）[1]根据题意可知，利用伏安法测量LED灯正常工作时的电阻，LED灯、滑动变阻器和电流表串联在电路中，电压表并联接在LED灯的两端，电流必须从LED的“+”接线柱流入，“-”接线柱流出，如图所示
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
（2）[2]LED的“+”“-”接线柱接反时，电流无法通过LED灯，故LED灯不亮；当LED的“+”“-”接线柱正确连接时，电流通过LED灯，LED灯亮。由此可知，LED灯具有单向导电性。
（3）[3]根据欧姆定律可得，LED灯正常工作时的电阻为





（4）[4]由图乙可知，图像为I-U图像，由欧姆定律的变形公式可知，图像越来越陡，说明越来越大，LED灯的电阻越来越小。又由图乙可知，当LED灯的两端电压增大时，通过的电流也在增大，根据P=UI可知，LED灯的电功率增大，根据焦耳定律可知，由于电流通过LED灯产生热量，因此在相同的时间内，产生的热量增加，温度升高，由此可知，LED灯发光过程中，电阻温度升高时，LED灯的电阻值变小。
22. 频闪摄影是研究物体运动常用的实验手段。在暗室中，照相机的快门处于常开状态，频闪仪每隔一定时间闪光一次，照亮运动的物体，于是胶片上记录了物体在几个闪光时刻的位置。图甲是完全相同的A、B两球从空中同一高度先后由静止开始竖直下落的频闪照片示意图。已知频闪仪每隔0.1s闪光一次，照片上1cm代表空中实际距离10cm。
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
	
	
/mm
	
/mm
	
/mm
	
/mm

	
A球（）
	4.9
	14.7
	24.5
	34.3

	
B球（）
	1.2
	9.8
	19.6
	29.4

	

	3.7
	4.9
	4.9
	4.9


（1）由图甲可知：先由静止开始下落的是___________（填“A”或“B”）球；
（2）用刻度尺分别测得照片上A、B两球相邻位置之间的各段距离，A、B两球相对应的s1、s2、s3、s4的测量结果如图表所示。测量照片上B球相邻位置之间的距离s5时，刻度尺的示数如图乙所示，则s5=_______mm。设 A球在空中下落时，通过s2、s3的过程中的平均速度分别为v2、v3，则v2:v3=__________；
（3）A、B两球均运动的过程中，若以B球为参照物，A球在竖直方向上做________（填“加速”“减速”或“匀速”）直线运动。先开始下落的小球的速度为__________m/s时，后开始下落的小球刚好开始下落。
【答案】    ①. A    ②. 39.0    ③. 3:5    ④. 加速    ⑤. 0.49
【解析】
【详解】（1）[1]由表格数据可知，单位时间内A球运动[image: ]路程长，说明A球的速度大，因此，先由静止下落的是A球。
（2）[2]由刻度尺示数可知，s5的长度
s5=9.90cm-6.00cm=3.90cm=39.0mm
 [3]有比各种数据可知
s2=14.7mm，s3=24.5mm
由题意可知，运动s2和s3所用的时间都是0.1s，则


（3）[4]由表格数据可知，单位时间内A球运动的路程一直大于B球运动的路程，及A球运动的更快。因此以B为参照物，A做加速运动。
[5]由表格数据可知， B球在第一个0.1s内运动1.2mm，则根据题意可知实际运动了1.2cm，即
sB=1.2cm=0.012m

根据公式可得，B球运动10.012m所用的时间


则B球是A球运动了0.05s时开始运动，则B球运动时A球已经运动的时间
tA=0.1s-0.05s=0.05s
A球在运动0.05s时的速度
vA=gtA=9.8m/s2×0.05s=0.49m/s
五、计算题（本大题共2小题，每小题5分，共10分。解题时要有必要的公式和文字说明，只写出结果不得分）



23. 如图所示，电路中电源电压为3V，闭合开关S后，电流表A的示数为，电流表的示数为。求：

（1）通过电阻的电流；

（2）电阻 的阻值；
（3）整个电路在1min内产生的热量。
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
【答案】（1）0.30A；（2）5Ω，10Ω；（3）162J
【解析】

【详解】解：（1）两电阻并联，根据并联电路的电流规律可得，通过电阻的电流



（2）两电阻并联在电源两端，则电阻 两端的电压



由欧姆定律可得，的阻值



的阻值


（3）该电路为纯电阻电路，由焦耳定律可得，整个电路在1min内产生的热量



答：（1）通过电阻的电流为0.30A；


（2）电阻的阻值5Ω，电阻的阻值10Ω；
（3）整个电路在1min内产生的热量是162J。




24. 如图所示，一柱状鱼缸（缸底有小石子）放在水平地面上，其内圆底面积为。鱼缸内无水时，鱼缸对水平地面的压强为；在鱼缸内加入质量为42kg的水后鱼缸对水平地面的压强为；在鱼缸内再放入几条鱼后，鱼缸对水平地面的压强为。求：
（1）质量为42kg的水的重力；
（2）鱼缸内无水时，鱼缸（含缸底小石子）的质量；
（3）在鱼缸内放入几条鱼后，水对缸底的某一小石子增加的压强。
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
【答案】（1）420N；（2）7kg；（3）350Pa
【解析】
【详解】解：（1）质量为42kg的水，重力为


（2）设容器的底面积为S，则鱼缸内无水时，鱼缸的重力为


在鱼缸内加入质量为42kg的水后鱼缸对水平面的压力为


此时鱼缸对水平地面的压强为




根据题意，带入上式解得，则鱼缸内无水时，鱼缸的重力为


鱼缸的质量为


（3）鱼缸内放入几条鱼后，此时鱼缸的总重力为


则鱼的总重力为


因为鱼悬浮，且鱼缸为柱形的规则形状，受到的浮力等于其重力，那么液体对容器底部的压力增加量等于鱼的重力，则增加的压力为


则增加的压强为



答：（1）质量为42kg的水的重力为；

（2）鱼缸内无水时，鱼缸（含缸底小石子）的质量为；

（3）在鱼缸内放入几条鱼后，水对缸底的某一小石子增加的压强为。
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