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物理
一、选择题（本题包括7个小题，每小题3分，共21分。每小题只有一个选项符合题意，请将答题卡上对应题目的答案标号涂黑）
1. 雨后的校园清新洁净，景色分外美丽。下列说法正确的是（　　）
A. 浓密的树荫是光的折射形成的
B. 娇艳的花朵是光源，可以发出光线
C. 洁白的云朵在积水中的倒影是光的反射形成的
D. 温暖的阳光由红、黄、蓝三种色光混合而成
【答案】C
【解析】
【详解】A．浓密的树荫是树挡住太阳光后形成的暗影区，是光的直线传播形成的，故A错误；
B．娇艳的花朵不能发光，不是光源，但花朵可以反射光线，故B错误；
C．水面相当于平面镜，洁白的云朵在积水中的倒影是平面镜成像，是光的反射形成的，故C正确。
D．温暖的阳光由红、橙、黄、绿、蓝、靛、紫七种色光混合而成，是复色光，故D错误。
故选C。
2. 2022年央视元宵晚会上，宇航员王亚平在空间站弹奏悠扬的《茉莉花》为全国人民送上祝福。关于琴声说法正确的是（　　）
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A. 悦耳[image: ]琴声是由琴弦振动产生的
B. 琴声通过超声波从空间站传回地面
C. 用力拨动琴弦，琴声的音调变高了

D. 琴声在空间站里的传播速度是
【答案】A
【解析】
【详解】A．声音是有物体振动产生的， 悦耳的琴声是由琴弦振动产生的，故A正确；
B．声音不能在真空中传播，电磁波可以在真空中传播，琴声是通过电磁波从空间站传回地面的，故B错误；
C．用力拨动琴弦，琴弦的振幅增大，琴声的响度变大，琴声的音调与拨弦力度的大小无关，故C错误；
D．琴声是声音，在空间站里的传播速度约为340m/s，故D错误。
故选A。
3. “二十四节气”是中华民族智慧的结晶，关于节气中物质状态的形成说法正确的是（　　）
A. “谷雨”，雨的形成是汽化现象	B. “白露”，露的形成是液化现象
C. “霜降”，霜的形成是凝固现象	D. “小雪”，雪的形成是升华现象
【答案】B
【解析】
【详解】A．雨是空中的水蒸气遇冷液化形成，故A错误；
B．露是空中的水蒸气遇冷液化形成，故B正确；
C．霜是空中的水蒸气遇冷凝华形成，故C错误；
D．雪是空中的水蒸气遇冷凝华形成，故D错误。
故选B。
4. 在冬奥会冰壶比赛中，冰壶被掷出，在冰面上滑行最终静止。下列说法正确的是（　　）
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A. 推动冰壶时，手对冰壶的力小于冰壶对手的力
B. 冰壶被掷出后滑行过程中，内能转化为机械能
C. 冰壶被掷出后滑行过程中，惯性逐渐减小
D. 冰壶由滑行到静止，运动状态改变
【答案】D
【解析】
【详解】A．推动冰壶时，手对冰壶的力与冰壶对手的力是一对相互作用力，大小相等、方向相反、在一条直线上，故A错误；
B．冰壶被掷出后滑行过程中，冰壶和冰面摩擦，冰壶的动能逐渐减小，机械能转化为内能，故B错误；
C．物体惯性的大小之与物体的质量有关，冰壶被掷出后滑行过程中，质量不变，惯性大小不变，故C错误；
D．冰壶由滑行到静止，速度的大小发生了变化，运动状态发生了改变，故D正确。
故选D。
5. 图甲是磁悬浮台灯，灯泡内部装有磁体和半导体芯片，灯座内有如图乙所示电磁铁。灯座通电后，灯泡会悬浮在灯座上方，半导体芯片发光。下列说法正确的是（　　）
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A. 发光的半导体芯片电阻为零
B. 灯泡悬浮是利用同名磁极相互排斥的原理
C. 通电后电磁铁具有磁性说明磁能生电
D. 通电后电磁铁的下端为S极
【答案】B
【解析】
【详解】A．半导体的导电性能介于导体和绝缘体之间，具有一定的电阻值，因此半导体芯片的电阻不为0，故A错误；
B．同名磁极相互排斥、异名磁极相互吸引，灯泡悬浮利用了同名磁极相互排斥的原理，故B正确；
C．电磁铁是利用电流的磁效应工作的，当电流流过电磁铁线圈时，电磁铁就具有磁性，说明电能生磁，故C错误；
D．电流从电磁铁线圈的上端流入，由安培定则可判断电磁铁的下端为N极，故D错误。
故选B。
6. 如图所示，轻质杠杆OB可绕O点转动，OA=AB，在A点悬挂物体，在B点竖直向上拉动杠杆使其始终保持水平平衡，拉力为F。下列说法正确的是（　　）
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A. F的大小为物重的2倍
B. 物重增加5N，F的大小也增加5N
C. 物体悬挂点右移，拉力F会增大
D. 将F改为沿图中虚线方向，拉力F会减小
【答案】C
【解析】
【详解】A．由图可知，OA=AB，阻力的力臂为动力力臂的一半，根据杠杆的平衡条件可知



由于 ，拉力F的大小为物重的二分之一，故A错误；

B．若物重增加5N，根据杠杆的平衡条件可知，F的变化量为，根据杠杆平衡条件可知


解得


故B错误:
C．当悬挂点右移时，阻力不变，阻力臂变大，动力臂不变，则动力F将变大，故C正确；
D．保持杠杆在水平位置平衡，将拉力F转至虚线位置时，拉力的力臂变小，因为阻力与阻力臂不变，由杠杆的平衡条件可知，拉力变大，故D错误。
故选C。
7. 如图所示，电源电压为3V，R0的阻值为5Ω，滑动变阻器R的最大阻值为10Ω，a、b为滑动变阻器两个端点。闭合开关，下列说法正确的是（　　）
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A. 若将滑片移动到a端，电路仍能正常工作
B. 滑片在b端时，电流表A1示数为0.3A
C. 滑片由b端向a端移动，电流表A2示数变大
D. 滑片移动到中点时，电流表A1与A2示数比为2∶1
【答案】D
【解析】
【详解】A．若将滑片移动到a端，滑动变阻器R没有接入电路，电路被短路，故电路不能正常工作，故A错误；
B．滑片在b端时，R0与R并联，电流表A1测量电路中总电流，此时R的最大阻值为10Ω，则电流表A1示数为


故电流表A1示数为0.9A，故B错误；
C．滑片由b端向a端移动，R0与R并联，电流表A2测量通过R0的电流，滑动变阻器R的阻值减小，但是并联电路中各支路互不影响，则电流表A2示数不变，故C错误；

D．滑片移动到中点时，R0与并联，电流表A2测量通过R0的电流为


电流表A1测量电路中总电流为



则两表示数比为


故此时电流表A1与A2示数比为2∶1，故D正确。
故选D。
二、实验题（本题包括4个小题，第8题4分，第9题4分，第10题6分，第11题7分，共21分）
8. 如图所示，小明利用凸透镜成像原理来研究电影放映时银幕上的影像情况。
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（1）进入影院，小明发现银幕表面较为粗糙，观众在不同位置都可以看到银幕上的影像，这是因为光在银幕上发生了_______反射。
（2）小明在银幕上看到了清晰的影像，这个影像相对于胶片上的图案是_______（填“正立”或“倒立”）的。同时，影像又是放大的，是因为胶片放在了距离镜头_______（填答案序号）的位置。
A.一倍焦距以内        B.一倍焦距到二倍焦距之间        C.二倍焦距以外
（3）放映过程中影像大小超出了银幕边界，要使影像缩小到银幕范围且仍然清晰，在放映机镜头靠近银幕的同时，还要将胶片到镜头的距离调_______（填“大”或“小”）一些。
【答案】    ①. 漫    ②. 倒立    ③. B    ④. 大
【解析】
【详解】（1）[1]银幕表面较为粗糙，镜头折射出来的光在银幕上发生了漫反射，反射光线射向四面八方，使坐在各个位置的观众都能看到荧幕。
（2）[2]小明在银幕上看到了清晰的影像，是电影胶片通过凸透镜在荧幕上成的倒立、放大的实像，因此这个影像相对于胶片上的图案是倒立的。
[3]荧幕上[image: ]影像是放大的，是因为胶片放在了距离镜头的一倍焦距和二倍焦距之间，像成在二倍焦距以外，像距大于物距，故B符合题意，AC不符合题意。
故选B。
（3）[4]放映过程中影像大小超出了银幕边界，说明胶片成的像太大，即像距太大，要使影像缩小到银幕范围且仍然清晰，应使放映机镜头靠近银幕，缩小相距；还要将胶片到镜头的距离调大一些，即物远像近像变小。
9. 利用如图（a）所示的实验装置比较不同物质的吸热能力。
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（1）实验时，选取质量_______、初温相同的甲、乙两种不同液体，用相同的酒精灯加热，加热时液体温度升高，这是通过_______方式来增大内能的。
（2）根据实验数据绘制的温度随时间变化关系如图（b）所示，分析可知，________液体的吸热能力更强。
（3）实验完成后，酒精灯中剩余酒精[image: ]热值_______（填“变大”“变小”或“不变”）。
【答案】    ①. 相等    ②. 热传递    ③. 乙    ④. 不变
【解析】
【详解】（1）[1]实验时，根据控制变量法的需要，选取质量相等、初温相同的甲、乙两种不同液体，用相同的酒精灯加热，加热相同的时间，通过比较两种液体的温度变化，来比较两种液体的吸热本领。
[2]加热时烧杯壁吸收酒精灯的热量，再把热量传递给液体，液体温度升高，这是通过热传递的方式来增大内能的。
（2）[3]由乙图可知，加热相同时间，相同质量的两种液体吸收相同的热量时，甲液体的温度变化较大，由此可知甲的吸热能力较差，乙液体的吸热能力更强。
（3）[4]热值是燃料的一种性质，不随质量的变化而变化，因此实验完成后，酒精灯中剩余酒精的热值不变。
10. 利用如图甲所示电路测量小灯泡正常发光时的电阻，己知电源电压为6V，R0的阻值为10Ω，小灯泡的额定电压为2.5V。
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（1）请用笔画线代替导线，将图甲中的电路正确连接，导线不要交叉_______，闭合开关前，需将滑片移至_______端；
（2）闭合开关移动滑片，发现小灯泡不发光，电压表Vl示数接近电源电压，电压表V2无示数（接线均完好，导线无断路），故障原因可能是_______；
（3）排除故障后，闭合开关移动滑片，电压表V2示数如图乙所示为_______V，此时通过小灯泡的电流为_______A；
（4）继续移动滑片，当电压表Vl示数为5V时，小灯泡正常发光，此时小灯泡的电阻为_______Ω。
【答案】    ①. [image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]    ②. 左    ③. 小灯泡断路    ④. 1.5    ⑤. 0.15    ⑥. 10
【解析】
【详解】（1）[1]滑动变阻器要串联在被测电路中，接线柱要“一上一下连接”，如图所示
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[2]闭合开关前，需将滑动变阻器置于阻值最大端，也就滑动变阻器的最左端。
（2）[3]由实物图可知，定值电阻R0、灯泡、滑动变阻器三者串联，电压表Vl测R0与灯泡两端的电压，电压表V2测R0两端的电压，闭合开关移动滑片，发现小灯泡不发光，电压表Vl示数接近电源电压，电压表V2无示数，说明电路出现了断路故障，若R0断路，则电压表Vl与电压表V2示数都接近电源电压，不符合题意；若灯泡断路，则电压表Vl串联在电路中测电源电压，电压表V2测导线，导线电压为0，满足题意；若滑动变阻器断路，则电压表Vl与电压表V2示数都为0，不满足题意。综上所述，电路故障是灯泡断路。
（3）[4][5]由乙图可知，电压表接的是0~3V的量程，分度值为0.1V，指针所指位置的示数为1.5V，所以电压表V2示数为1.5V；由欧姆定律可知，此时通过小灯泡的电流为


（4）[6]由实物图可知，电压表Vl测R0与灯泡两端的电压，当电压表Vl示数为5V时，小灯泡正常发光，依题意可知，小灯泡正常发光时，额定电压为2.5V，则R0两端的电压为


由串联分压原理可知，灯泡正常发光时的阻值为


11. 兴趣小组利用弹簧测力计、物块、溢水杯、小桶、铁架台等器材验证阿基米德原理。（细线的质量和体积均忽略不计）
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（1）使用弹簧测力计前，要将指针调在_______位置。
（2）实验中所用物块的重力为_______N。
（3）同学们发现溢水杯中未装满水，如图甲所示，这样实验会使测得的溢出水的重力________（填“偏大”或“偏小”）。
（4）溢水杯装满水后，将物块浸没在水中，如图乙所示，物块受到的浮力为________N，物块受到的浮力大小与它排开水所受的重力大小________。
（5）继续实验，将物块浸没在装满酒精的溢水杯中，如图丙所示，发现F5>F3，说明物块受到的浮力大小与_______有关。换用酒精再次实验的目的是_______（填“减小误差”或“寻找普遍规律”）。
【答案】    ①. 零刻度线    ②. 4    ③. 偏小    ④. 1    ⑤. 相等    ⑥. 液体密度（液体种类）    ⑦. 寻找普遍规律
【解析】
【详解】（1）[1]使用弹簧测力计前，要先看测力计的指针是否指0，不指示零刻线，要将指针调在零刻度线的位置。
（2）[2]由甲图可知，左侧弹簧测力计的示数为4N，实验中所用物块的重力弹簧测力计的示数，等于为4N。
（3）[3]溢水杯中未装满水，当物块浸入时，水先要充满溢水杯才会溢出，这样溢出[image: ]水的体积小于物块浸入液体的体积，实验会使测得的溢出水的重力偏小。
（4）[4]溢水杯装满水后，将物块浸没在水中， 如图乙所示，物块受到的浮力为


[5]它排开水所受的重力大小


物块受到的浮力大小与它排开水所受的重力大小相等。

（5）[6]将物块浸没在装满酒精的溢水杯中，由于酒精的密度小于水的密度，会发现 ，即物块在酒精中受到的浮力变小，说明物块受到的浮力大小与液体的密度有关。
[7]换用酒精再次实验的目的是多次测量寻找浸在液体中的物体受到的浮力与它排开液体所受重力之间的普遍规律，避免只用一种液体实验得到结论的偶然性。
三、计算题（本题包括2个小题，第12题9分，第13题9分，共18分）
12. 图甲为汽车倒车雷达中的距离报警器简化电路图。电源电压为12V，R0为定值电阻，Rs为距离传感器的核心部件，其阻值随传感器到障碍物距离变化关系如图乙所示。当传感器到障碍物距离为1.5m时，报警器开始报警，此时电路中报警电流为0.2A。
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]

（1）由图乙可知开始报警时，Rs的阻值为_______Ω；传感器到障碍物距离越近，Rs的阻值越_______；
（2）求R0的阻值；（          ）
（3）当传感器到障碍物距离为1m时，求Rs的电功率；（          ）
（4）保持起始报警电流不变，若要增大起始报警距离，请写出可行的做法（写出一条即可）。_______
【答案】    ①. 40    ②. 小    ③. 20Ω    ④. 1.8W    ⑤. 减小R0的阻值
【解析】
【详解】（1）[1][2]当传感器到障碍物距离为1.5m时，报警器开始报警，由乙图可知，Rs的阻值为40Ω；传感器到障碍物距离越近，Rs的阻值越小。
（2）[3]开始报警时，电路中的总电阻


R0的阻值


（3）[4]当传感器到障碍物距离为1m时，Rs的电阻为20Ω，电路的总电阻


电路中的电流


Rs的电功率



（4）[5]若要增大起始报警距离，Rs的电阻增大，电源电压不变时，根据可知，要保持起始报警电流不变，需减小R0的阻值。（或增大电源电压、或增大电源电压同时减小R0的阻值）
13. 如图所示，5G智能机器人安装有超声波雾化器自动喷枪，工作时，将消毒液均匀雾化到空气中进行消毒。下表为智能机器人的部分参数，其中额定雾化量是指雾化器工作1h能够雾化消毒液的体积。（g取10N/kg）
	水箱容积
	额定雾化量
	自身重力
	履带总触地面积

	20L
	10L/h
	500N
	200cm2


（1）求机器人未装消毒液且静止时，对水平地面的压强；
（2）未装消毒液，机器人在水平地面以0.5m/s速度匀速直线运动10min，机器人受到的阻力为自身重力的0.1倍，求牵引力做的功；
（3）装满消毒液，机器人总重力增加了160N，以额定雾化量消毒一段时间后，机器人对水平地面的压强减小了2×103Pa，求此次消毒所用的时间。
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]

【答案】（1）2.5×104Pa；（2）1.5×104J；（3）0.5h
【解析】
【详解】解：（1）机器人未装消毒液且静止时，对水平地面的压强


（2）机器人运动10min行驶的路程


机器人在水平地面匀速运动，所受阻力和牵引力是一对平衡力，大小相等，则机器人的牵引力


牵引力做的功


（3）装满消毒液的质量


消毒液的密度


消毒后机器人对地面减小的压力


消毒液减小[image: ]质量


消毒液减小的体积


消毒所用时间



答：（1）机器人对水平地面的压强为2.5×104Pa；
（2）牵引力做的功为1.5×104J；



（3）此次消毒所用的时间为0.5h。


第一试卷网    Shijuan1.Com    提供下载
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