


[bookmark: _GoBack][bookmark: topic_89fe29e8-3b80-4c2a-b6f4-a8fbb79722][bookmark: topic_feabea63-060c-4c0d-96e9-729cb70539][image: ]2020全国物理中考题汇编——《简单机械、功和机械效率》
1.（2020北京市）如图所示，正在使用的四种工具，属于费力杠杆的是
A. [image: ]羊角锤	B. [image: ]核桃夹
C. [image: ]园艺剪	D. [image: ]食品夹
2.（2020安徽省）[image: ]一人造地球卫星沿椭圆轨道运行，我们把卫星运行过程中离地球最近的一点叫近地点，最远的一点叫远地点如图所示。已知卫星在运行过程中机械能保持不变，那么
A. 卫星在远地点的势能最大、动能为零
B. 卫星在近地点的动能最大、势能为零
C. 卫星从近地点向远地点运动过程中，势能增大、动能减小
D. 卫星以近地点向远地点运动过程中，动能增大、势能减小
[bookmark: topic_cbec1f1c-b370-4147-bbd4-51decfa211]3.（2020福建省）疫情期间，某快递公司用无人机进行无接触配送包裹。无人机携带包裹匀速上升时，包裹的
A. 动能减少，重力势能增加	B. 动能不变，重力势能增加
C. 动能不变，重力势能不变	D. 动能增加，重力势能减少
[bookmark: topic_0b249927-b80a-4e65-a8d5-d17a50e17c]4.（2020四川成都）[image: ]如图是过山车向下“俯冲”的情景，对过山车加速下降过程中的机械能，下列分析正确的是
A. 动能增大，重力势能增大
B. 动能减小，重力势能增大
C. 动能减小，重力势能减小
D. 动能增大，重力势能减小
[bookmark: topic_e1734566-775e-475d-8613-2f0182c89f]5.（2020广州市）球竖直向上运动，并落回地面，这过程中先后经过M、S两点。球在这两点的动能和重力势能如图所示，则球在M点的

[image: ]A. 速度比在S点的大	B. 机械能大于在S点的
C. 机械能等于在S点的	D. 离地高度比在S点的低
[bookmark: topic_14b736c4-c29d-401f-8181-9e4f609cd8]6.（2020广州市）如图所示，小明分别使用甲、乙、丙、丁四种机械匀速提升物体绳长不变，测得拉力和物体M、N所受的重力如表所示，则
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[image: ]
A. 甲的机械效率比丙的大
B. 乙、丁的机械效率相同
C. 使用丙提升物体M时省力
D. 实验测得的数据无法算出机械效率
[bookmark: topic_ce20fda9-d99b-4aff-84b8-25894d4544]7.（2020甘肃省金昌市）如图所示的生活用具中，使用时属于费力杠杆的是
A. [image: ]羊角锤	B. [image: ]筷子
C. [image: ]起瓶器	D. [image: ]钢丝钳
[bookmark: topic_f7ba3c99-5058-46d6-a7d5-6d48032b63]8.（2020河南）在图所示的工具中，使用时属于费力杠杆的是
A. [image: ]瓶盖起子B. [image: ]食品夹C. [image: ]起钉锤D. [image: ]核桃夹
[bookmark: topic_ea723da6-75d1-4cba-a6e3-eef4535893]9.（2020江苏苏州）如图所示的工具中，在使用时属于省力杠杆的是
A. [image: ]镊子	B. [image: ]开瓶器
C. [image: ]船桨	D. [image: ]钓鱼竿
[bookmark: topic_a6dd2621-f77b-4bc7-984b-75eff492db]10.（2020黑龙江省齐齐哈尔）杠杆是一种常见的简单机械，在日常生活中有着广泛的应用。下列杠杆在正常使用时能够省力的是
A. [image: ]船桨B. [image: ]托盘天平C. [image: ]筷子D. [image: ]撬棍
[image: figure]11．（2020广西南宁）《墨经》最早记述了杆秤的杠杆原理，“标”“本”表示力臂，“权”“重”表示力，如图所示，杆秤在水平位置平衡，以下说法正确的是（　　）
A．“重”增大时，N端上扬
B．“权”增大时，M端上扬
C．“权”向右移时，N端下沉
D．提纽向右移时，M端上扬
[bookmark: topic_7bcf6e44-37be-47f8-beb3-f6d32b04ea]12.（2020湖南长沙）[image: ]罗老师用加装了杠杆装置的压缩空气引火仪来演示实验，她将一小团硝化棉放入厚玻璃筒内，握住杠杆的A端迅速向下压，棉花被点燃，下列说法正确的是
[bookmark: topic_c325dc5d-3915-4fd7-a79c-456a67c47f]A. 该杠杆是费力杠杆         B. 该杠杆是省力杠杆
C. 向下压活塞时，将内能转化为机械能        D. 在B点竖直向下压比在A点竖直向下压省力
13.（2020北京市）如图所示的情境中，人对物体做功的是
A. [image: ]人用力搬石头，没有搬动B. [image: ]人将重物从地面提到高处
C. [image: ]人推一块大石头没推动D. [image: ]人提箱子沿水平方向做匀速直线运动
[bookmark: topic_5c7f4411-a26f-4565-8304-fc1df4a9de]14.（2020湖南长沙）小杰背着书包回家，在水平路面上行走100m用时100s，乘坐电梯从1楼到21楼用时30s，以下符合实际的是
A. 电梯对小杰做功约3.6×103J
B. 小杰乘坐电梯上升时，对书包不做功
C. 电梯对小杰做功的功率约1200W
D. 小杰在水平路面行走时，重力做功的功率约600W
[bookmark: topic_236f32c5-fa99-42ae-adb6-385f52e21b]15.（2020湖北武汉）滑跃式起飞是一种航母舰载机的起飞方式。飞机跑道的前一部分是水平的，跑道尾段向上翘起。如图所示，飞行员驾驶舰载机从图示位置由静止开始一直加速直至离舰的过程中，下列说法[image: ]正确的是
A. 飞行员的动能先增加后减少	
B. 飞行员的机械能一直减少
    C. 飞行员的机械能一直增加	
D. 飞行员的机械能先不变后增加
[bookmark: topic_6b74614a-27e8-4d24-8f7b-bfabfbe847]16.（2020河南）[image: ]频闪照相机是研究物体运动的重要手段之一，图所示的频闪照片记录了竖直下落的小球每隔相等时间的位置，不计空气阻力，在小球下落的过程中，下列说法正确的是
A. 小球的重力势能逐渐增大
B. 小球的机械能逐渐减小
C. 小球的重力在ab段做功比在cd段多
D. 小球的重力在ab段做功比在cd段慢
[bookmark: topic_15483b56-d840-4261-a21e-3d626a0d25]17.（2020云南）如图甲所示，虚线框内是由两个相同的滑轮安装成的滑轮组。利用该滑轮组提升质量为27kg的物体所用的拉力为100N。物体和绳子自由端的运动情况如图乙所示。不计绳重和摩擦，则
[image: ]A. 拉力的功率为50W	B. 滑轮组中动滑轮重10N
C. 该滑轮组的机械效率为90%	D. 绳子自由端移动的速度为0.5m/s
[bookmark: topic_1df9152b-9c26-46ed-8f3a-104f900c96]18.（2020重庆A卷）[image: ]滑轮是提升重物时经常用到的一种机械，工人师傅用500N的拉力F，利用图所示的滑轮将重800N的重物在30s内匀速提高了6m。下列判断正确的是
A. 绳端移动的速度为0.2m/s	B. 该滑轮的机械效率为62.5%
C. 工人师傅拉绳子的功率为200W	D. 提升重物所做的有用功为3000J
[bookmark: topic_49428ef9-12f1-4924-af5e-3ecc3bba21]19.（2020浙江宁波）[image: ]现有一根形变不计、长为L的铁条AB和两根横截面积相同、长度分别为、的铝条a、b，将铝条a叠在铁条AB上，并使它们的右端对齐，然后把它们放置在三角形支架O上，AB水平平衡，此时OB的距离恰好为La，如图所示。取下铝条a后，将铝条b按上述操作方法使铁条AB再次水平平衡，此时OB的距离为Lx下列判断正确的是
A. 若La<Lb<L，则La<Lx<[image: ]成立
B. 若La<Lb<L，则Lx>[image: ]成立
C. 若Lb<La，[image: ]<Lx<La成立
D. 若Lb<L，则Lx<[image: ]成立
[bookmark: topic_24d1e5e8-98aa-4dbb-ab96-503b4a7aa6][image: ]20.（2020重庆B卷）如图所示，是某建筑工地使用的一种起重机的滑轮组。一次提升货物A的质量为2.7×103kg.30s内货物A被匀速提升了3m，动滑轮的重为3×103N(不计起重机钢绳重和切摩擦。下列分析中正确的是
A. 钢绳自由端的移动速度为0.1m/s	B. 拉力F的功率为1.5×103W
C. 滑轮组的机械效率为90%	D. 钢绳的拉力F的大小为1.0×103N
[bookmark: topic_1bfaa9f9-6e02-48db-bb8b-bc8cdb7c27]21.（2020山西）如图所示，快递小哥为了把较重的货物装入运输车，用同样的器材设计了甲、乙两种方式提升货物。若把同一货物匀速提升到同一高度，忽略绳重和摩擦。下列分析正确的是
[image: ]A. 甲方式可以省力	B. 乙方式不能改变力的方向
C. 甲、乙两种方式做的有用功相等	D. 甲、乙两种方式的机械效率相等
[bookmark: topic_9f105a35-db83-4b0a-b22a-f1a74b5d49][image: ]22.（2020四川成都）如图甲所示的装置，A是重15N的空吊篮，绳子B和C能承受的最大拉力分别为100N和50N,质量为50kg的小张同学将A提升到高处，施加的拉力F随时间变化关系如图乙所示，A上升的速度v随时间变化关系如图丙所示。忽略绳重及摩擦，常数g取10N/kg。下列结论正确的是
A. 动滑轮的重力为9N
B. 第2s内拉力F的功率为40W
C. 此装置最多能匀速运载80N的货物
D. 此装置提升重物的最大机械效率为85%
[bookmark: topic_c4318d25-2f8c-4403-8918-a2365231e2]23.（2020湖北黄石）[image: ]如图，弹簧下端悬挂一个实心小球，用手托住小球，小球静止在A点，此时弹簧处于自然长度。释放小球，小球向下运动到最低点不超过弹簧弹性限度，小球从A点运动到B点的过程中，下列说法正确的是
A. 小球的重力势能一直在减少，动能一直在增加
B. 小球减少的重力势能全部转化为动能
C. 弹簧的弹性势能不断增大
D. 小球运动到B点时，重力势能最小，动能最大
[bookmark: topic_5460c0dc-7e9f-49c5-b028-0bfa1237aa]24.（2020江苏南京）[image: ]如图所示是荡秋千的简化模型。摆球从A点由静止释放，到达D点后返回，B、C两点等高。下列说法正确的是
A. 球在B、C两点的动能相等
B. 球在A、D两点的机械能相等
C. 球从B点到O点的过程中机械能减少
D. 球从O点到C点的过程中重力势能减少
25.（2020天津）2020年6月23日，我国北斗三号全球卫星导航系统最后一颗组网卫星发射成功｡若某卫星沿椭圆轨道从远地点向近地点运动时速度增大了，由此可知其动能（　　）
A．减小	B．增大	C．不变	D．消失
[bookmark: topic_0dc977c9-b16c-4cbd-8636-a7bfb56f3e]26.（2020北京市）（多选）[image: ]如图所示为游乐园的过山车运行的情境，下列说法正确的是
A. 过山车从高处加速滑下的过程中，动能增加
B. 过山车从高处加速滑下是由于受到惯性的作用
C. 过山车从低处上升的过程中，重力势能增加
D. 过山车从低处上升的过程中，重力势能转化为动能
[bookmark: topic_995f95df-237d-4abf-8339-010bf71628]27.（2020四川自贡）[image: ]如图，重为G的物体在沿斜面向上的拉力作用下，从斜面的底部移到顶部，设沿斜面移动的距离为s，高为h，拉力为F，物体受到的摩擦力为f，则斜面的机械效率为
A. 	B. 	C. 	D. 
[bookmark: topic_eb6dc36e-1261-427b-a7be-6c6e31228e]28.（2020内蒙古包头）如图所示，在粗糙水平地面上，用10N的力F沿水平方向拉滑轮不计滑轮重力。木板B静止，木块A在粗糙木板B上水平向左做匀速直线运动，5s内木块A移动了0.5m。滑轮组的机械效率为80%.下列说法正确的是
[image: ]A. 木块A受到的摩擦力为5N	B. 地面对木板B的摩擦力为4N
C. 5s内绳子拉力对木板B做的功为2J	D. 拉力F的功率为0.5W
[bookmark: topic_4a636342-8de2-4558-9b8d-88a2417953]29.（2020湖北黄石）[image: ]如图，是一位同学组装的提升重物装置，他用100N的拉力F，在10s内把重150N的重物G提升4m，则此过程中
A. 该滑轮组的效率为75%	B. 他做的总功为1200J
C. 他做的有用功为800J	D. 他对滑轮组做功的功率为60W
[bookmark: topic_fc92c60a-fd52-492f-8c9d-9651445242]30.（2020山东青岛）（多选）[image: ]某建筑工地上，一台起重机10s内将重1.5×104N的物体匀速提升3m。起重机吊臂上的滑轮组如图所示，滑轮组的机械效率为75%下列分析正确的是
A. 拉力F的大小为7.5×103N	B. 有用功的大小为4.5×104J
C. 额外功的大小为1.5×104J	D. 拉力F的功率为6.0×103W
[bookmark: topic_b5d26aa6-77cc-4470-9e52-8baa32766c]31.（2020江西）（多选）[image: ]如图所示，将重6N的物体匀速拉高20cm，在此过程中，不计滑轮装置自重、绳重和摩擦，以下说法正确的是
A. 绳子自由端被拉下1.2m	B. 绳子对地面的拉力为1N
C. 对物体所做的功为1.2J	D. 横梁受到的拉力为9N
[bookmark: topic_711fedd2-c549-40b3-8cc6-72a88e8ac4]32.（2020北京市）（多选）[image: ]如图所示，滑轮组悬挂在水平支架上，某工人站在水平地面上，竖直向下拉动绳子自由端，使物体A以0.2m/s的速度匀速上升，提升过支架过程中滑轮组的机械效率为90%.已知物体A重540N，该工人重500N，两个滑轮质量相等，不计滑轮组的绳支架重和摩擦，关于该过程，下列说法正确的是
A. 绳子自由端受到竖直向下的拉力为200N
B. 绳子自由端拉力的功率为120W
C. 该工人对地面的压力为200N
D. 支架受到滑轮组的拉力为960N

[bookmark: topic_4088c3e1-fdd4-428a-870b-4cb17a0655]33.（2020山东济宁）[image: ]杠杆两端螺母的作用是______，图中的杠杆在水平位置平衡，若在两侧各减掉一个等重的钩码，杠杆______选填“能”或“不能”保持水平平衡。
[bookmark: topic_cfdcfcca-1d8c-4c3f-8400-84b6a2c435]34.（2020上海）[image: ]如图所示，不计滑轮重及摩擦，物体重为20牛。图中的滑轮可以看成______杠杆，当物体在力F作用下以米秒的速度匀速上升时，力F为______牛。若该物体在力F作用下以1米秒的速度匀速上升，与以米秒的速度匀速上升时相比，物体受到的合力将______，上升1秒的机械能______选填变大”、“不变”或“变小”。
[bookmark: topic_1f62acc6-7518-435c-bae2-d0c57e9d18]35.（2020云南）我国自主创新研发成功的全磁悬浮人工心胜为心衰患者带来重获新生的希望，被医学界亲切地称为“中国心”。若人工心脏推动血液流动的功率为，则每分钟心脏对血液做功______J.医生利用听诊器检查心脏的工作情况，说明声音可以传递______。
[bookmark: topic_37ecfa82-0404-48b9-9201-4c3bb067f0]36.（2020福建省）如图，小儿垂钓时的鱼竿是______选填“省力”、“等臂”或“费力”杠杆，“怕得鱼惊不应人”是因为______可以传声。
[image: ][image: ]
[bookmark: topic_a26f6d87-dff6-49a8-97b9-301267d816]37.（2020四川自贡）如图所示，小朋友在玩荡秋千时，当从最高位置向下荡的过程中，小朋友的______能转化为______能。

38.（2020天津）小明在超市购物时，用10N的力沿水平方向推着购物车在水平地面上前进10m，用时10s，则推力做的功等于______J，推力的功率等于______W｡
[bookmark: topic_b55ad96c-833e-4f9f-ae00-7002e3d68a]39.（2020海南）椰子从树上下落的过程中，动能越来越______，重力势能越来越______。
[bookmark: topic_d8f0ca69-dfb4-4558-abde-6114cd7d09]40.（2020江苏南京）如图是过去农村用的春米工具的结构示意图。O为固定转轴，A处连接着石球，脚踏杆的B处可使石球升高，抬起脚，石球会落下去击打稻谷。石球重50N，不计摩擦和杆重。
脚沿与杆垂直方向至少用力，才能将石球抬起。的力臂为______m，此时春米工具是一个______选填“省力”或“费力”杠杆。
脚竖直向下至少用力为______N，才能将石球抬起。和的大小关系为______。
[image: ]
[bookmark: topic_c51575dc-1ad9-46e1-88d1-2b71168a98]41.（2020浙江杭州）杆秤是一种用来测量物体质量的工具。小金尝试做了如图所示的杆秤。在秤盘上不放重物时，将秤砣移至O点提纽处，杆秤恰好水平平衡，于是小金将此处标为0刻度。当秤盘上放一个质量为2kg的物体时，秤砣移到B处，恰好能使杆秤水平平衡，测得OA=5cm，OB=10cm。
计算秤砣的质量。
[image: ]小金在B处标的刻度应为______kg,若图中OC=2OB，则C处的刻度应为______kg。
[bookmark: topic_790c4b24-9e81-4455-b17c-beaeff0112][image: ]42.（2020陕西）某小区正在进行改造施工。工人用如图所示的滑轮组将750N的沙子匀速提升了10m，用时100s。若工人所用的拉力为400N，则拉力的功率为______W，滑轮组的机械效率为______。使用该滑轮组既能______又能改变力的方向。使用滑轮组______选填[image: ]“能”或“不能”省功。
[bookmark: topic_992ac4dd-5773-4f4d-93dd-7e1bf229b9]43.（2020吉林长春）如图所示，用甲、乙两个动滑轮将物体A、B匀速竖直提升相同高度。已知GA=2GB，两个动滑轮的机械效率相等。忽略绳重和摩擦，拉力做功W甲：W乙=______。若在A、B下方均增加重为G的钩码，匀速竖直提升相同高度，则机械[image: ]效率η甲______η乙选填“”、“”或“”。

[bookmark: topic_62a80b4d-7953-4960-8eba-361beb1ce0]44.（2020吉林）如图所示，用200N的拉力F把300N的重物匀速提升2m，此对拉力F所做的功为______J.该动滑轮的机械效率为______。

[bookmark: topic_e7c4dd32-eb98-45ef-a347-d59684b7d2]45.（2020江苏南京）[image: ]如图所示，物体重210N，动滑轮重25N.工人用125N的拉力将物体匀速提升3m，用了10s，此过程中有用功是______J，拉力的功率是______W，滑轮的机械效率是______，克服动滑轮重所做的额外功占总功的______。
[bookmark: topic_56af0fc6-ab65-4e97-acd7-86ba5e41a9][image: ]46.（2020河北）蹦极是一种运动游戏。如图中A点是弹性绳自然下垂时绳下端的位置，B点是游戏者所能到达的最低点。当游戏者离开跳台向A点运动的过程中忽略空气阻力，其重力势能逐渐转化为______能；游戏者从A点到B点的过程中，绳子具有的______能逐渐增加；到达B点时游戏者受到的弹力大于重力，所以游戏者在B点时______选填“是”或“不[image: ]是”处于平衡状态。
[bookmark: topic_d79711a6-6466-40d5-a158-9c711ae0f1]47.（2020海南）如图所示，使用活塞式抽水机抽水时，它的柄是一个______选填“省力”或“费力”杠杆；水的密度为ρ水=1.0kg/m3，g取10N/kg，当大气压为1.0×105Pa时，抽水机抽水的最大高度是______m。
[bookmark: topic_b085980e-ee1f-400d-9841-b295dc18ca]48.（2020广西贵港）[image: ]如图所示，在3N的拉力F作用下，重为20N的物体A，以0.2m/s的速度匀速移动了0.4m，不计滑轮重及滑轮与绳之间的摩擦，则拉力所做的功是______J，功率是______W。
49. [bookmark: topic_1e83a0a9-0a48-45b3-b11f-cdfd682038]（2020重庆A卷）在图中力F作用在杠杆的A端，画出它的力臂1。
[image: ]




50. [bookmark: topic_fee4ce93-7448-4743-92f6-da7428af16]（2020重庆B卷）如图所示硬棒OB能绕支点O转动，A处用绳子拉住固定在墙壁上。请画出拉力F的力臂用L表示。
[image: ]





[bookmark: topic_b75b772f-4135-48d0-9aeb-0e677fec6d]51.（2020甘肃省天水市）如图所示，轻质杠杆的A点挂一重物G，绳受的拉力为，O为杠杆的支点。请在杠杆的端点B处画出使杠杆保持静止的最小的力的示意图，并作出的力臂。
[image: ]
[bookmark: topic_6686eca1-d3c4-4b5f-876d-c60edab5fb][bookmark: topic_34640ade-6616-4011-b0e7-40409f9f3c]52（2020山东青岛）[image: ]小明在践行青岛市中小学生全面发展“十个一”活动中，进行了一次远行研学。他所用的拉杆旅行箱示意图如图所示。装有物品的旅行箱整体可视为杠杆，O为支点，B为重心，A为拉杆的端点。在A点沿图示方向施加拉力F，旅行箱静止。请完成下列问题：
画出拉力F的力臂L。
要使作用在A点的拉力减小，保持其他条件不变，下列做法可行的是______选填所有符合要求的选项序号。
缩短拉杆的长度
使拉力方向顺时针改变
使拉力方向逆时针改变
将箱内较重的物品靠近O点摆放，重心由B变至
53.（2020江苏苏州）图中，请画出的力臂l，并在B端画出使杠杆平衡的最小力。
[image: ]



[bookmark: topic_a5b5aca2-6d12-41b4-8314-88767564ea]54.（2020四川成都）深蹲运动是靠腿部肌肉收缩产生动力，克服人体上部的重力G，从而达到锻炼目的如图甲。图乙是将人体抽象为杠杆的示意图，O为支点，请在图乙中画出G的示意图及其力臂点为人体上部的重心。
[image: ]
[bookmark: topic_4a69be27-1f6e-429f-befc-8fd491cc55]55.（2020贵州铜仁）如图所示，平衡杠杆AOB，O为支点，请作出物体M所受重力的示意图和动力F[image: ]的力臂L。
[image: figure]56．（2020广东省）如图所示，用一根硬棒通过支点O撬起石头，画出石头所受重力G的示意图，以及力F的力臂l。




57．（2020广西南宁）请在图中画出绳子的绕法，使滑轮组达到最省力的效果｡
[image: figure]



[bookmark: topic_2672f52c-79e4-432a-b768-cd73239317]58.（2020广州市）如图所示，以硬尺上某位置为支点O，在尺上挂一重3N的物体M，尺在竖直向上的[image: ]拉力F作用下保持水平静止，尺的质量不计。
在______dm刻度线处。
画出F的力臂L。

[bookmark: topic_870cbd98-24d7-42d0-897c-8ce6dab9b9]59.（2020广州市）装有水的容器在大小为10N的拉力F作用下运动，图1为容器三段运动的示意图，下的方向始终沿着容器运动方向，OP段、MN段为水平地面。在MN段容器中的水少干OP段，容器在OP段、MN段的速度一时间图象和QR段的路程一时间图象如图2所示。
求F在OP段做的功；
求F在QR段的功率；
容器在OP段和MN段受到摩擦力分别为，，则______选填“”“”“”。

[image: ]
[bookmark: topic_a1db59c9-3b52-4cb3-8c4b-08163108a8]60.（2020黑龙江省齐齐哈尔）[image: ]小彬用如图所示滑轮组把重400N的货物匀速提升2m，若不计绳重和摩擦，所用的拉力是250N.此过程中绳端移动的距离为______m，滑轮组的机械效率是______。
[bookmark: topic_4662b323-8f02-43d6-96c8-62a29a93e2]61.（2020甘肃省金昌市）[image: ]如图所示，在不计绳重和摩擦的情况下，用弹簧测力计沿竖直方向匀速拉起重为6N的物体，物体上升0.4m所用时间为4s。此过程中拉力的功率为______W，滑轮组的机械效率为______。
[image: figure]62．（2020广东省）如图所示，人向下拉绳提升重物，已知物体重400N，动滑轮重60N，不计绳重及摩擦，将重物匀速提升0.5m， 人需用的拉力为______N，绳子自由端移动的距离为______m，人所做的有用功为______J。



[bookmark: topic_5abde372-eda1-4df8-a0e9-4e04cf70df][image: ]63.（2020上海）如图所示，弹簧测力计的量程为______牛，它的示数为______牛。在“探究杠杆平衡的条件”实验中，如图所示，为使杠杆在水平位置平衡，可调节杠杆右端的平衡螺母向______移动；调节杠杆平衡后，在图的A位置挂1个钩码，则应在B位置挂______个相同的钩码，才能使杠杆在水平位置平衡。






[bookmark: topic_7522fbec-5082-4ed5-b8b9-1f2fe89ba5][image: ]64.小明利用刻度均匀的轻质杠杆进行探究“杠杆的平衡条件”实验，已知每个钩码重0.5N。
实验前，将杠杆的中点置于支架上，当杠杆静止时，发现杠杆左端下沉，这时应将平衡螺母向______选填“左”或“右”调节，直到杠杆在水平位置平衡。你认为实验中让杠杆在水平位置平衡的好处是______。
图甲中的A点悬挂4个钩码，要使杠杆仍保持水平位置平衡，需在B点悬挂______个钩码。
如图乙所示，取走悬挂在B点的钩码，改用弹簧测力计在C点竖直向上拉，仍使杠杆水平位置平衡，测力计的拉力为______N；若在C点改变弹簧测力计拉力的方向，使之斜向右上方，杠杆仍然水平位置平衡，则测力计的读数将______选填“变大”或“变小”或“不变”，若此时斜向右上方的测力计与竖直方向间的夹角为，杠杆在水平位置平衡时，测力计的读数为______N。






[bookmark: topic_f9e67c3a-1ed8-49dc-bce6-7024aabc1a]65.（2020黑龙江省哈尔滨）在”探究杠杆平衡条件”的实验前，如图甲，杠杆不在水平位置平衡，为使杠杆在水平位置平衡，应将平衡螺母向______移动。实验中，如图乙，在A点用弹簧测力计施加一个竖直向上的力，在B点施加一个最小为______N的力，才能使杠杆在水平位置重新平衡。

[image: ]
[bookmark: topic_9fe55d3d-4f9f-4b11-bc0e-3b241ac307]66.（2020河北）[image: ]斜面是一种简单机械，在生活和生产中使用斜面的好处是可以省力，如：______。那么斜面的省力情况与哪些因素有关呢？使用斜面的省力情况可以通过比较沿斜面拉力F与物体重力G的比值大小来判定，比值越小，越省力
小明做了如下猜想：
猜想1：与斜面的表面材料有关；
猜想2：与斜面的倾斜程度有关；
猜想3：与物体受到的重力大小有关。
小明为验证上述猜想，利用如图所示的装置进行了实验。实验中所用的物块材料及其表面粗糙程度相同，在沿斜面拉力的作用下，在斜面上做匀速直线运动。实验中相关的记录如表。
	实验序号
	1
	2
	3
	4
	5
	6

	斜面倾角
	θ
	θ
	θ
	θ
	θ1( θ1> θ2)
	θ2( θ2>θ1)



	斜面的表面材料
	木板
	毛巾
	木板
	木板
	木板
	木板

	物块重
	2.0
	2.0
	4.0
	6.0
	2.0
	2.0

	沿斜面拉力
	1.35
	1.52
	2.70
	4.05
	1.52
	1.70


回答下列问题：
通过对比实验______中的数据可知，使用斜面省力的情况与斜面的表面材料有关；
通过对比实验1、5、6中的数据，得出的结论是：在其他条件相同时，______；
为验证猜想3，小明做了实验______填写实验序号，分析实验数据后，小明认为这几次实验省力情况相同，依据是______。
【拓展】完成实验后，小明沿斜面用1.8N的拉力，将重为4.5N的物体从斜面底端匀速拉到了顶端。已知斜面长1.2m、高0.3m，则斜面的机械效率是______把重物直接提升0.3m所做的功作为有用功
67．（2020天津）在探究影响滑轮组机械效率的因素时，小明提出了如下猜想：
猜想一：滑轮组机械效率与被提升物体所受的重力有关；
猜想二：滑轮组机械效率与动滑轮所受的重力有关；
为了验证猜想，准备的器材如下：两个相同的滑轮、一根细绳、钩码若干、刻度尺和弹簧测力计；
小明把两个滑轮分别作为定滑轮和动滑轮组装成滑轮组，用该滑轮组提升不同数量的钩码进行了三次实验，数据如下表所示：
	实验次数
	钩码所受的重力G/N
	提升高度h/m
	拉力F/N
	蝇瑞移动的距离s/m
	机械效率𝜂

	1
	2.0
	0.1
	1.0
	0.3
	66.7%

	2
	4.0
	0.1
	1.8
	0.3
	74.1%

	3
	6.0
	0.1
	2.5
	0.3
	




[image: figure]
请你解答如下问题：
(1)表中第3次实验时滑轮组的机械效率为______：根据表中数据在图中画出该滑轮组的绕线方式（______）；
(2)分析表中数据可知：用同一滑轮组提升不同的物体，物体越重，滑轮组的机械效率______（选填“越高”“越低”或“不变”）；
(3)为了验证猜想二，还需增加的实验器材是______｡

[bookmark: topic_79acb385-aff7-4020-ba41-50e79f9bae]68.（2020湖南长沙）[image: ]某实验小组用下图的实验装置测量滑轮组的机械效率，部分实验数据如表所示。
实验中应尽量竖直向上______拉动弹簧测力计；
第一次实验中测得滑轮组的机械效率为______；
分析以上数据可知，使用同一个滑轮组提升重物时，被提升物体的重力越______，滑轮组的机械效率越高。
	实验次数
物理量
	1
	2
	3
	4

	钩码重G物
	0.5
	1.0
	1.5
	2.0

	钩码上升高度
	0.1
	-0.1
	0.1
	0.1

	绳端拉力
	0.3
	0.5
	0.7
	0.9

	绳段移动距离
	0.3
	0.3
	0.3
	0.3

	机械效率
	
	67%
	71%
	74%




[bookmark: topic_2274ac15-449d-40d4-9796-9edb09cdc5]69.（2020山东青岛）[image: ]研究定滑轮的特点。
在研究使用定滑轮是否省力时，用如图甲所示装置匀速提升重物，需要测量的物理量是______和______。
如图乙所示，分别用拉力、、匀速提升重物，则三个力的大小关系是______。
旗杆顶部有一个定滑轮，给我们升国旗带来了便利。这是利用定滑轮______的特点。
[bookmark: topic_60a0f7c7-1652-4627-8e0b-932600e3e9]70.（2020福建省）用钢球、木块和带有斜槽的长木板。探究物体的动能跟哪些因素有关。
[image: ]
如图甲，让钢球从斜槽上的某一高度由______开始运动，撞击水平面上的木块。钢球撞击木块时具有的动能大小可通过木块移动的距离来反映。
如图乙，将钢球置于斜槽上更高的位置重复上述实验。实验表明，钢球质量一定时，从斜槽越高的位置开始运动，撞击木块的速度越大钢球的动能越______。
探究动能跟质量的关系时，应选择让质量______的钢球从斜槽高度______的位置开始运动。选填“相同”或“不同”
[bookmark: topic_86c9391c-eb88-4fb4-8a67-cca70ee58a]71.（2020黑龙江省哈尔滨）提高机械效率，能够更充分地发挥机械设备的作用，“测量机械效率”实验装置如图每个动滑轮重相同。忽略摩擦及绳重。
实验中应______拉动弹簧测力计。
实验过程中收集到a、b、c三组实验数据如下。
	装置
	钩码重
	钩码上升的高度
	弹簧测力计示数
	绳子自由端移动的距离

	a
	2
	0.1
	1.5
	0.2

	b
	2
	0.1
	1.0
	0.3

	c
	5
	0.1
	2.0
	0.3


计算出a组实验的：有用功______J，机械效率______。
比较a、b两组的机械效率，它们的关系是：______若提升相同物重到相同高度，与a装置相比，b装置的优势是______。
比较b、c滑轮组，它们机械效率的关系是：______，影响它们机械效率高低的因素是______。
[image: ]
[bookmark: topic_a04d1f90-779c-4782-8186-9a126cff7c][bookmark: topic_9d8f019e-0681-4252-ba2f-5ea37b348d]72.（2020安徽省）如图所示，工人沿斜面用一定大小的力F把一重为600N的物体从斜面底部匀速推到顶部不考虑物体的大小。已知斜面长L=3m，高h=1.5m。若该过程中斜面的效率为60%，力F所做的功为______J。
[image: ]
[bookmark: topic_3eb7274a-3ee4-481f-bb6a-8c39f78046]73.（2020安徽省）停车场入口处常用横杆来控制车辆的进出，如图甲所示。我们可以把该装置简化成如图乙所示的杠杆。若横杆AB粗细相同、质量分布均匀，重G=120N，AB=2.8m，AO=0.3m。要使横杆AB保持水平平衡，需在A端施加竖直向下的力F=______N。

[image: ]
[bookmark: topic_99df390c-60c3-4590-be55-8a99a3d949]74.（2020上海）把重为20牛的物体沿直线匀速提升6米，共用时30秒。求：
拉力所做的功W。
拉力所做功的功率P。
[bookmark: topic_15020580-76ea-4354-a676-150bbb6582]75.（2020四川成都）据光明日报客户端报道，“东方电机有限公司研制的世界首台百万千瓦水电机组核心部件完工交付”入选2019年中国十大科技进展新闻。首台百万千瓦转轮由多个叶片组成，每个叶片重达11吨。叶片由钢质材料制成，一个叶片的质量为11吨，钢的密度为ρ=7.90×103kg/m3，常数g取10N/kg。求：
一个叶片的体积。
将一个叶片整体匀速提升4m需要做的功。
[bookmark: topic_0d001b26-fadf-4638-a1ca-13bf862133]76.（2020山东济宁）[image: ]塔吊是一种常见的起重设备，图是塔吊的示意图。电动起重机在2min内将质量为3t的物体匀速提升30m高，又用1min使物体在水平方向平移15m。取求：
吊物体的钢丝绳3min内对物体所做的功；
吊物体的钢丝绳3min内对物体所做功的功率；
若电动机提升物体时的效率为，平移物体时的功率为2kW，求电动机3min内消耗的电能。
[bookmark: topic_5dfdbafe-2285-408d-9be5-889ae462d1]77.（2020辽宁沈阳）工人师傅利用如图甲所示的滑轮组搬运石材质量为1.8×103kg的石材放在水平地面上，在拉力F的作用下沿水平方向做匀速直线运动，其路程随时间变化的图象如图乙所示。石材在水平方向上受到的阻力为石材重的0.1倍，滑轮组的机械效率为75%，滑轮组和绳子的自重不计。(g=10N/kg)求：
[image: ]
石材受到的阻力；
在石材移动40s过程中，工人做的有用功；
在石材移动40s过程中，工人作用在绳子自由端的拉力F。
[bookmark: topic_532e7bc5-c55f-4180-a951-e7120f975b][bookmark: topic_b825f7c1-20c2-463d-af76-a73e25a68b]78.（2020贵州铜仁）建筑工地上，起重机吊臂上的滑轮组如图所示。在匀速吊起重为4.8×103N的物体时，物体4s内上升了6m，在此过程中，拉力F为2×103N求：
[image: ]起重机吊起重物过程中所做的有用功；
滑轮组的机械效率；
拉力F的功率。




79.（2020内蒙古呼和浩特）[image: ]如图所示，是地铁施工现场一台起重机的示意图。求：
若起重机水平臂AB长为18m，OB长为3m，把质量为1t的重物匀速提起，B端的配重质量；(不计摩擦和起重机自重，g取10N/kg）
起重机的电动机，功率恒为2.5×103W，当它把质量为1t的重物以0.2m/s的速度匀速提起20m的过程中，起重机提起重物做功的功率和机械效率。

80.（2020福建省）[image: ]美丽乡村建设中，工人用起吊装置提升建筑材料，如图。某次把质量为200kg的材料匀速提升6m，用时15s，消耗电能1.5×104J.g取10N/kg。求这次匀速提升材料过程中：不计绳与滑轮之间的摩擦
材料所受拉力F的大小；
拉力F对材料做功的功率；
该装置的效率。
[bookmark: topic_e15b0e6c-90f1-4ada-a906-d34745295b]81.（2020贵州毕节）质量为60kg的工人用如图甲所示的滑轮组运送货物上楼，滑轮组的机械效率随货物重力变化的图象如图乙，机械中摩擦力及绳重忽略不计，g=10N/kg问：
若工人在1min内将货物匀速向上提高了6m，作用在钢绳上的拉力为400N，拉力的功率是多大；
动滑轮受到的重力；
该工人竖直向下拉绳子自由端运送货物时，此滑轮组机械效率最大值是多少？
[image: ]




[bookmark: topic_aa5bebba-fc21-417b-afca-83435e4617]82.（2020安徽省）在车站广场上，常常看见人们将旅行包B平放在拉杆箱A上，如图甲所示。假设作用在箱子上的水平推力，F推=20N，A、B一起做匀速直线运动。
将旅行包B看成一个有质量的点，如图乙所示。请在图乙中画出运动过程中B的受力示意图；
若10s内箱子运动的距离为8m，求力F推做功的功率。

[image: ]

[bookmark: topic_a68d912d-ceea-4f71-85d5-e115c6a7c5]83.（2020甘肃省天水市）[image: ]在九年级物理拓展课上，李博同学模拟某建筑工地上塔吊的工作情景，设置了如图所示的滑轮组来提升装修材料，若他用250N的拉力在20s内将450N的材料提升了10m，不计绳重和摩擦，g=10N/kg）。求：
拉力的功率是多少？
提升450N材料时，此滑轮组的机械效率是多少？
若绳子能承受的最大拉力为400N时，此滑轮组的机械效率最大可提高到多少？
[bookmark: topic_93318aae-936d-45fd-9577-250d4d2c67]84.（2020青海）[image: ]使用如图所示的机械装置，某人从井里提升78kg的重物，在10s内沿水平地面向右匀速行走了8m，该人拉绳子的力是绳重与摩擦忽略不计。求：
物体上升的速度是多少？
拉力的功率是多少？
该装置的机械效率是多少？
动滑轮的重力是多少？



参考答案
1.【答案】D
【解析】解：
A、羊角锤在使用过程中，动力臂大于阻力臂，是省力杠杆；
B、核桃夹在使用过程中，动力臂大于阻力臂，是省力杠杆；
C、园艺剪在使用过程中，动力臂大于阻力臂，是省力杠杆；
D、食品夹在使用过程中，动力臂小于阻力臂，是费力杠杆。
故选：D。
结合图片和生活经验，判断杠杆在使用过程中，动力臂和阻力臂的大小关系，再判断它是属于哪种类型的杠杆。
此题考查的是杠杆的分类，主要包括以下几种：省力杠杆，动力臂大于阻力臂；费力杠杆，动力臂小于阻力臂；等臂杠杆，动力臂等于阻力臂。

2.【答案】C
【解析】解：
A、卫星质量一定，在远地点时相对月球距离最大，势能最大，卫星仍在运动，故动能不为零；故A错误；
B、卫星质量一定，在近地点时速度最大，动能最大，相对地球有一定距离，势能不为零；故B错误；
CD、卫星在运行过程中机械能保持不变，从近地点向远地点运动过程中，速度变小，动能变小；高度变大，势能变大，动能转化为势能；故C正确，D错误。
故选：C。
动能的影响因素是物体的质量和速度，质量越大，速度越大，动能越大；
重力势能的影响因素是物体的质量和高度，质量越大，高度越高，重力势能越大。
本题主要考查了动能和重力势能大小的判断，只要知道影响动能、重力势能大小的因素即可解答。
3.【答案】B
【解析】解：无人机携带包裹匀速上升时，包裹的质量不变，速度不变，动能不变；
无人机携带包裹匀速上升时，包裹的质量不变，高度增加，重力势能增加。
故选：B。
动能大小的影响因素：质量、速度。质量越大，速度越大，动能越大。
重力势能大小的影响因素：质量、被举得高度。质量越大，高度越高，重力势能越大。
本题主要利用控制变量法判断动能和重力势能的变化。
4.【答案】D
【解析】解：过山车加速下降过程中质量不变，速度变大，动能增大；同时高度下降，重力势能减小；故D正确，ABC错误。
故选：D。
动能大小的影响因素：质量、速度。质量越大，速度越大，动能越大。
重力势能大小的影响因素：质量、被举得高度。质量越大，高度越高，重力势能越大。
明确影响动能和重力势能大小的因素是正确解答此题的关键，属于基础题。

5.【答案】B
【解析】解：A、球的质量不变，球在M点的动能小于S点动能，所以求在M点的速度小于S点速度，故A错误。
BC、球在运动过程中没有发生弹性形变，所以机械能等于动能和重力势能之和，由图知，球在M点动能和S点重力势能相等，M点的重力势能大于S点的动能，所以M点的机械能大于S点的机械能，故B正确，C错误。
D、M点的重力势能大于S点的重力势能，球的质量不变，所以球在M点的高度大于S点的高度，故D错误。
故选：B。
动能大小跟物体的质量和速度有关，在质量一定时，速度越大，动能越大；在速度一定时，质量越大，动能越大。
重力势能跟物体的质量和高度有关，在质量一定时，高度越大，重力势能越大；在高度一定时，质量越大，重力势能越大。
机械能等于动能和势能之和，物体不发生弹性形变时，机械能等于动能和重力势能之和。
从图象上判断动能和重力势能的大小，利用控制变量法，判断物体的速度和高度。

6.【答案】A
【解析】解：
设承担物重的绳子股数为n，则拉力端移动的距离，
拉力做的有用功，拉力做的总功，机械效率。
甲图中，使用的是定滑轮，，机械效率；
乙图中，使用的是定滑轮，，机械效率；
丙图中，使用的是动滑轮，，机械效率；
丁图中，使用的是滑轮组，，机械效率。
A、由上面计算可知，，，所以甲的机械效率比丙的大，故A正确；
B、由上面计算可知，，，所以乙的机械效率比丁的大，故B错误；
C、使用丙提升物体M时，，，，是费力的，故C错误；
D、由上面计算可知，利用实验测得的数据可以算出机械效率，故D错误。
故选：A。
设承担物重的绳子股数为n，则拉力端移动的距离，拉力做的有用功，拉力做的总功，机械效率据此计算出四图中的机械效率。使用机械是否省力，取决于拉力与提升物重的大小关系。
本题考查了使用定滑轮、动滑轮、滑轮组时机械效率的计算，要利用好滑轮滑轮组机械效率公式。
7.【答案】B
【解析】解：A、羊角锤在使用过程中，动力臂大于阻力臂，是省力杠杆，故A不符合题意；
B、筷子在使用过程中，动力臂小于阻力臂，是费力杠杆，故B符合题意；
C、起瓶器在使用过程中，动力臂大于阻力臂，是省力杠杆，故C不符合题意；
D、钢丝钳在在使用过程中，动力臂大于阻力臂，是省力杠杆，故D不符合题意。
故选：B。
结合图片和生活经验，先判断杠杆在使用过程中，动力臂和阻力臂的大小关系，再判断它是属于哪种类型的杠杆。
杠杆的分类主要包括以下几种：省力杠杆，动力臂大于阻力臂；费力杠杆，动力臂小于阻力臂；等臂杠杆，动力臂等于阻力臂。
8.【答案】B
【解析】解：
A.由图可知，支点在上接触点，动力臂大于阻力臂，是省力杠杆，故A错误；
B.食品夹在使用时，支点在夹子两壁连接处，动力臂小于阻力臂，是费力杠杆，故B正确；
C.起钉锤在使用时，支点是锤子与地面的接触点，动力臂大于阻力臂，是省力杠杆，故C错误；
D.核桃夹在使用时，支点在夹子两壁连接处，动力臂大于阻力臂，是省力杠杆，故D错误。
故选：B。
结合图片和生活经验分析动力臂和阻力臂的大小关系，当动力臂大于阻力臂时，是省力杠杆；当动力臂小于阻力臂时，是费力杠杆；当动力臂等于阻力臂时，是等臂杠杆。
本题考查的是杠杆的分类主要包括以下几种：省力杠杆，动力臂大于阻力臂；费力杠杆，动力臂小于阻力臂；等臂杠杆，动力臂等于阻力臂。
9.【答案】B
【解析】解：镊子、船桨、钓鱼竿在使用时，动力臂小于阻力臂，为费力杠杆；开瓶器在使用时，动力臂大于阻力臂，为省力杠杆，故B正确、ACD错误。
故选：B。
结合图片和生活经验分析动力臂和阻力臂的大小关系，当动力臂大于阻力臂时，是省力杠杆；当动力臂小于阻力臂时，是费力杠杆；当动力臂等于阻力臂时，是等臂杠杆。
本题考查的是杠杆的分类主要包括以下几种：省力杠杆，动力臂大于阻力臂；费力杠杆，动力臂小于阻力臂；等臂杠杆，动力臂等于阻力臂。

10.【答案】D
【解析】解：
A、船桨在使用过程中，动力臂小于阻力臂，是费力杠杆，不能省力，故A错误；
B、托盘天平在使用过程中，动力臂等于阻力臂，是等臂杠杆，不省力也不费力，故B错误；
C、筷子在使用过程中，动力臂小于阻力臂，是费力杠杆，不能省力，故C错误；
D、撬棍在使用过程中，动力臂大于阻力臂，是省力杠杆，能省力，故D正确。
故选：D。
结合图片和生活经验，先判断杠杆在使用过程中，动力臂和阻力臂的大小关系，再判断它是属于哪种类型的杠杆。
本题考查杠杆的分类，杠杆根据其省力情况可以分为三类：动力臂大于阻力臂的杠杆为省力杠杆；动力臂小于阻力臂的杠杆为费力杠杆；动力臂等于阻力臂的杠杆为等臂杠杆。
11.【答案】C
【解析】
A．“重”增大时，左侧力与力臂的乘积小于右侧力与力臂的乘积N端下沉，故错误；
B．“权”增大时，左侧力与力臂的乘积大于右侧力与力臂的乘积M端下沉，故错误；
C．“权”向右移时，左侧力与力臂的乘积小于右侧力与力臂的乘积N端下沉，故正确；
D．提纽向右移时，左侧力与力臂的乘积大于右侧力与力臂的乘积M端下沉，故错误。
故选C。
12.【答案】B
【解析】解：
AB、图中动力作用在杠杆的A端，活塞对杠杆的力为阻力，该杠杆在使用时，动力臂大于阻力臂，属于省力杠杆，故A错误、B正确；
C、向下压活塞时，消耗了机械能，将机械能转化为筒内空气的内能，故C错误；
D、由图知，在B点竖直向下压与在A点竖直向下压相比，动力臂变小，而阻力、阻力臂不变，由杠杆平衡条件可得动力变大，即费力一些，故D错误。
故选：B。
比较杠杆使用时动力臂与阻力臂的大小关系，得出杠杆是省力杠杆还是费力杠杆；
压缩气体做功时，消耗的机械能转化为内能；
由杠杆平衡条件可知，在阻力、阻力臂一定时，动力臂越大、动力越小，越省力。
本题考查了杠杆分类、杠杆平衡条件的应用，以及内能和机械能之间的转化，属于基础题目。
13.【答案】B
【解析】解：A、人用力搬石头，没有搬动，只有力，没有距离，故人对物体没有做功，故A错误。
B、人将重物从地面提到高处，拉力方向向上，距离的方向也向上，故人对物体做功，故B正确。
C、人推一块大石头没推动，只有力，没有距离，故人对物体没有做功，故C错误。
D、人提箱子沿水平方向做匀速直线运动，力的方向向上，距离的方向水平向前，在力的方向上没有移动距离，故人没有做功，故D错误。
故选：B。
做功的两个必要因素：
作用在物体上的力；
物体在力的方向上通过的距离即力和距离的方向要一致；
二者缺一不可。
本题考查了力是否做功的判断方法，属于基础题目。
14.【答案】C
【解析】解：A、小杰与书包的总重力大约为600N，1楼到21楼的高度，
电梯对小杰做功，故A不符合实际；
B、小杰乘坐电梯上升时，书包在力的方向上移动了距离，所以对书包做功，故B不符合实际；
C、电梯对小杰做功的功率，故C符合实际；
D、小杰在水平路面行走时，重力没有做功，功率也为0，故D不符合实际。
故选：C。
做功的两个必要因素：一是作用在物体上的力，二是在力的方向上移动的距离，二者缺一不可；
估计小杰背着书包的重力，利用可求得电梯对小杰做功；
利用可求得电梯对小杰做功的功率。
此题考查功和功率的计算，以及力是否做功的判断，明确三种情况不做功：一是有力无距离例如：推而未动，二是有距离无力靠惯性运动，三是力的方向与运动方向垂直。

15.【答案】C
【解析】解：飞机起飞加速上升的过程中，飞行员的质量不变，速度增大、高度增大，所以动能和重力势能都增大，机械能一直在增加。
故选：C。
影响动能的影响因素是物体的质量和物体运动的速度，影响重力势能的因素是物体的质量和物体的高度，其中动能和势能统称为机械能。
机械能大小可以根据机械能动能势能中动能和势能的变化来判断机械能的变化，也可以看机械能是否和其它形式的能发生转化来判断。

16.【答案】D
【解析】解：A、小球在下落过程中，质量不变，高度变小，重力势能变小；故A错误；
B、小球在整个下落过程中，由于不计空气阻力，机械能没有转化为内能，机械能守恒，所以小球的机械能不变；故B错误；
C、小球的重力G不变，小球在ab段比cd段下落高度小，根据可知，小球的重力在ab段做功比在cd段少；故C错误；
D、小球在ab段和cd段下降所用时间相同，又知在ab段比cd段重力所做的功少，根据可知，重力在ab段做功比在cd段慢；故D正确。
故选：D。
影响重力势能大小的因素是质量和高度，质量一定时，根据高度变化判断重力势能变化；
不计空气阻力时，机械能没有转化为内能，机械能守恒；
根据公式，判断重力做功的大小；
屏闪照片在ab段和cd段间隔时间相同，根据判断功率的大小；
本题考查影响重力势能大小的因素、机械能大小的变化、功和功率的大小比较，是一道综合性较强的题目，但难度不大。

17.【答案】C
【解析】解：由图乙可知，物体上升高度时，绳子自由端移动距离，
由此可知，绳子的段数，
物体重力：，
不计绳重和摩擦，由可得，滑轮组中动滑轮重：
，故B错误；
由图可知，；
拉力的功率：，故AD错误；
不计绳重和摩擦，该滑轮组的机械效率：
，故C正确。
故选：C。
首先根据物体和绳子自由端的运动情况确定绳子的段数，然后根据可求得滑轮组中动滑轮重；
由可求得绳子自由端移动的速度；利用可求得拉力的功率；
由可求得该滑轮组的机械效率。
本题考查了使用滑轮组时动滑轮重力、功率和机械效率的计算，能根据表中图象乙求出使用滑轮组承担物重的绳子股数是关键。

18.【答案】C
【解析】解：A、由图可知，，则绳子自由端被拉上的距离：
，绳端移动的速度，故A错误；
BCD、拉力F做的功：
，
拉力F的功率：
，
有用功：；
滑轮组的机械效率：
，故BD错误，C正确。
故选：C。
由图可知，滑轮绳子的有效股数，根据求出绳子自由端移动的距离，然后可知绳端移动的速度；
根据求出拉力做的功，利用求出拉力做功的功率；
根据求出有用功，根据求出滑轮组的机械效率。
本题考查了速度和功、功率、机械效率的计算，利用好公式和明确绳子的有效股数是关键。
19.【答案】A
【解析】解：由题意可知，将铝条a叠在铁条AB上，并使它们的右端对齐，然后把它们放置在三角形支架O上，AB水平平衡，此时OB的距离恰好为，
如下图所示，若，用铝条b替换铝条a就相当于在铝条a左侧放了一段长为、重为的铝条，
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这一段铝条的重心距B端的长度为，
而铁条AB和铝条a组成的整体的重心在支架原来的位置，距B端的长度为，
要使铁条AB水平平衡，由杠杆的平衡条件可知，支架O应移到上述两个重心之间，
即，故A正确、B错误；
如下图所示，若，用铝条b替换铝条a就相当于从铝条a左侧截掉一段长为、重为的铝条，
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也相当于距B端处施加一个竖直向上的力，其大小等于，
由杠杆的平衡条件可知，要使铁条AB水平平衡，支架O应向A端移动，则，故C错误；
由可知，，故D错误。
故选：A。
首先把原铁条和铝条a看做整体，原来水平平衡时整体的重心位于原支点处。
当铝块变长时，将变长部分看成一个增加的物体，然后确定新支点，根据杠杆的平衡条件得出支点移动的方向，从而得出答案；
当铝块变短时，将变短部分看做一个减少的物体，然后确定新支点，根据杠杆的平衡条件得出支点移动的方向，从而得出答案。
本题考查了杠杆平衡的条件的应用，能把铝条b替换铝条a看做在原来的基础上增加或减少一个物体是关键，这一要求对学生的思维能力要求较高。
20.【答案】C
【解析】解：
A、物体上升的速度，由图可知，2段绳子承担物重，钢绳自由端的移动速度；故A错误；
BD、A的重力，
不计起重机钢绳重和切摩擦，钢绳的拉力：
，
拉力做的总功：
，
拉力F的功率：
，故BD错误；
C、有用功，
滑轮组的机械效率：
，故C正确。
故选：C。
已知30s内货物A被匀速提升了3m，可求得物体上升的速度，由图可知，2段绳子承担物重，钢绳自由端的移动速度等于物体升高速度的2倍；
利用求A的重力，已知滑轮的重，拉力，利用可求得总功，再利用可求得拉力F的功率；
由可求得有用功，利用可求得滑轮组的机械效率。
本题考查了拉力、有用功、总功、机械效率、功率的计算等，关键是公式的灵活运用。

21.【答案】C
【解析】解：A、由图可知，甲方式是两个定滑轮，定滑轮的本质是等臂杠杆，不能省力，故A错误；
B、乙方式是一个动滑轮和定滑轮组成的滑轮组，不仅可以省力，也可以改变力的方向，故B错误；
C、由题可知，甲乙两滑轮组均将相同物体提升相同高度，由可知；故C正确；
D、由图可知，甲方式是两个定滑轮，乙方式是一个动滑轮和定滑轮组成的滑轮组，乙方式做的额外功大于甲方式，
有用功相同、总功不相同，根据可知，两个滑轮组的机械效率不相等，故D错误。
故选：C。
定滑轮的本质是等臂杠杆，不能省力；
使用滑轮组可以省力，也能改变力的方向；
有用功就是提升重物所做的功；
对动滑轮所做的功是额外功，总功等于有用功和额外功之和，机械效率是有用功与总功的比值。
本题考查的有关滑轮组的机械效率的大小比较，滑轮组及其特点、功的大小比较等，综合性较强。

22.【答案】BC
【解析】解：
A、由图丙可知，在内第2s内被匀速提升，由图乙可知拉力，
由图知，，忽略绳重及摩擦，拉力，则动滑轮重力：
，故A错误；
B、由图丙可知，A上升的速度，拉力端移动速度，
第2s内拉力F的功率，故B正确；
C、忽略绳重及摩擦，C处绳子拉力，
则当C处最大拉力为50N时，B处拉力为95N；
当B处最大拉力为100N时，C处拉力为；所以要以C处最大拉力为准，B处的拉力：
，
此装置最多能匀速运载货物的重力：
，故C正确；
D、滑轮组机械效率随提升物重的最大而增大，此装置提升重物的最大机械效率：
，故D错误。
故选：BC。
由图丙可知，在第2s内A被匀速提升，由图乙可知第2s内拉力F大小；由图知，，忽略绳重及摩擦，拉力，据此求动滑轮重力；
由图丙可知，A上升的速度大小，拉力端移动速度等于A上升速度的2倍，利用求第2s内拉力F的功率；
忽略绳重及摩擦，C处绳子拉力，据此判断要以C处最大拉力为准并求出B处绳子的拉力，此装置最多能匀速运载货物的重力等于B处拉力减去A的重力；
滑轮组机械效率随提升物重的最大而增大，此装置提升重物的最大机械效率。
本题考查了使用滑轮组时拉力、功率、机械效率的计算，要注意：提升重物的最大机械效率。

23.【答案】C
【解析】解：A、小球在下落过程中，重力不变，弹力不断增大，当重力和弹力的合力向下时，小球加速向下运动，当重力和弹力的合力向上时，小球减速向下运动，所以小球速度先增大后减小，小球质量不变，所以小球动能先增大后减小；小球的高度不断降低，所以小球的重力势能不断减小，故A错误。
B、小球下落过程中，当重力和弹力的合力向下时，小球加速向下运动，弹簧不断增长，小球的重力势能转化为小球的动能和弹簧的弹性势能；当重力和弹力的合力向上时，小球的速度不断减小，弹簧不断增长，小球的重力势能和动能转化为弹簧的弹性势能，故B错误。
C、小球下落时，弹簧不断增长，弹簧的弹性势能不断增加，故C正确。
D、小球运动到B点时，小球的高度最小，速度最小，小球的质量不变，所以小球的重力势能和动能都最小，故D错误。
故选：C。
动能大小的影响因素：质量、速度。质量越大，速度越大，动能越大。
重力势能大小的影响因素：质量、被举得高度。质量越大，高度越高，重力势能越大。
弹性势能大小的影响因素：发生弹性形变的大小，发生弹性形变的难易程度。弹性形变越大，发生弹性形变越难，弹性势能越大。
掌握动能、重力势能、弹性势能的影响因素。
能判断动能、重力势能、弹性势能、机械能的变化。

24.【答案】C
【解析】解：由于存在空气的摩擦，秋千在摆动的过程中，机械能转化为内能，机械能会逐渐减小；
A、球在B、C两点高度相同，重力势能相同，B的机械能大于C的机械能，B的动能大于C的动能，故A错误；
B、由于机械能逐渐减小，则A的机械能大于D的机械能，故B错误；
C、球从B点到O点的过程中，克服摩擦做功，机械能减少，故C正确；
D、球从O点到C点的过程中，高度增加，重力势能变大，故D错误。
故选：C。
影响动能大小的因素：质量和速度，质量越大，速度越大，动能越大。
影响重力势能大小的因素：质量和高度，质量越大，高度越高，重力势能越大。
机械能是动能和重力势能的和，在秋千运动的过程中，克服空气阻力做功，所以机械能不守恒。
掌握影响动能、重力势能、弹性势能大小的因素。会判断动能、重力势能、弹性势能、机械能的大小变化以及能量的相互转化。

【答案】B
【解析】
卫星沿椭圆轨道从远地点向近地点运动时，高度减小重力势能减小，速度增大，动能增大，总的机械能不变。
故选B。
26.【答案】AC
【解析】解：
A、过山车从高处加速滑下的过程中，质量不变，速度变大，则过山车的动能增加，故A正确；
B、过山车从高处加速滑下是由于受到重力的作用，惯性不是力，不能说受到惯性的作用，故B错误；
C、过山车从低处上升的过程中，质量不变，高度增加，则过山车的重力势能增加，故C正确；
D、过山车从低处上升的过程中，质量不变，速度减小，高度增大，则动能减小，重力势能增大，所以该过程中动能转化为重力势能，故D错误。
故选：AC。
动能大小的影响因素：质量、速度；质量越大，速度越大，动能越大。
重力势能大小的影响因素：质量、被举的高度；质量越大，高度越高，重力势能越大。
惯性是物体保持原来运动状态不变的性质，不是一种作用。
掌握动能、重力势能、弹性势能的影响因素，利用控制变量法判断动能、重力势能、弹性势能、机械能的变化。
27.【答案】B
【解析】解：
此过程中，做的有用功为：；
拉力做的总功为：；
则斜面的机械效率为：；
故B正确，ACD错。
故选：B。
根据功的计算公式可表达拉力做的功，即总功；再根据表达有用功；然后根据机械效率的计算公式可表达斜面的效率；再根据各表达式间关系，可得出正确的选项。
本题考查了机械效率的计算方法，明确有用功和总功是关键。

28.【答案】D
【解析】解：对AB的受力分析如下图所示：
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因为物体做匀速直线运动，根据图示可知，------
--------
由于力的作用是相互的，所以--------
综合上述分析可知，，即A做匀速直线运动，B相对于地面处于静止状态，故B错误；
由图示可知，自由端移动的距离s与物体A移动的距离的关系为：，
由可得：，故A错误；
由于B始终处于静止状态，因此5s内绳子拉力对木板B做的功为0，故C错误；
F移动的速度：，
拉力的功率：，故D正确。
故选：D。
先对AB进行受力分析，然后根据物体做匀速直线运动状态时受平衡力可知与摩擦力的关系，然后根据求出摩擦力的大小，再根据求出拉力做的功，最后根据和求出拉力的功率。
此题考查了动滑轮的特殊使用动力作用在轴上，以及二力平衡条件的应用，解决此题的关键是分别对A、B进行受力分析，得出对A的拉力和水平拉力F的大小关系以及拉力F端移动速度。

29.【答案】A
【解析】解：
他做的有用功：
，故C错误；
由图可知，，拉力端端移动的距离：
，
他做的总功：
，故B错误；
他对滑轮组做功的功率：
，故D错误；
滑轮组的机械效率：
，故A正确。
故选：A。
知道物重、升高的高度，利用求他做的有用功；
由图可知，，拉力端端移动的距离，利用求他做的总功；
利用求他对滑轮组做功的功率；
滑轮组的机械效率等于有用功与总功之比。
本题考查了使用滑轮组时有用功、总功、功率、机械效率的计算，从图中确定承担物重的绳子股数、利用好是关键。
30.【答案】BCD
【解析】解：滑轮组承担物重绳子段数：，
有用功：，故B正确；
由得，总功：，
拉力移动距离：，由得，拉力：；故A错误；
由得，额外功：，故C正确；
拉力功率：，故D正确。
故选：BCD。
利用计算有用功；
已知有用功、机械效率，利用计算出总功，利用计算拉力F；
利用计算额外功；
利用计算拉力功率。
本题考查了使用滑轮组时有用功、总功、功率，要灵活利用公式：只有在不计摩擦和钢丝绳的重力时，才能用计算拉力。

31.【答案】CD
【解析】解：
A、由图可知，，绳子自由端被拉下距离：
，故A错误；
B、不计滑轮装置自重、绳重和摩擦，由可得绳子对地面的拉力为：
，故B错误；
C、对物体所做的功：
，故C正确；
D、由图可知，横梁受到6段绳子向下的拉力，横梁受到的拉力，
，故D正确；
故选：CD。
根据求出绳端移动的距离；
由图可知滑轮组绳子的有效股数，不计绳重和摩擦，根据可求出绳子对地面的拉力；
利用计算对物体所做的功；
分析横梁受到的拉力，。
本题考查了使用滑轮组时拉力、功的计算，常见题目。

32.【答案】BCD
【解析】解：
A、由图可知，该滑轮组的机械效率，
即：，
解得，故A错误；
B、物体A以的速度匀速上升，则绳子自由端移动的速度，
绳子自由端拉力的功率：，故B正确；
C、该工人对地面的压力：，故C正确；
D、不计滑轮组的绳支架重和摩擦，由可得，
动滑轮的重力，
两个滑轮质量相等，其重力相等，则定滑轮的重力也为60N，
物体间力的作用是相互的，由图可知，支架受到滑轮组的拉力故D正确。
故选：BCD。
由图可知，知道物体A的重和滑轮组的机械效率，由可求得绳子自由端受到竖直向下的拉力；
绳子自由端移动的速度，由可求得绳子自由端拉力的功率；
该工人对地面的压力等于其重力减去拉力；
不计滑轮组的绳支架重和摩擦，由求得动滑轮的重力，根据物体间力的作用是相互的可求支架受到滑轮组的拉力。
本题考查了学生对机械效率公式和功率公式的掌握和运用，具有一定的难度，解题过程中一定要认真分析。

33.【答案】调节杠杆在水平位置平衡  不能
【解析】解：实验前，应首先进行杠杆平衡调节。当杠杆处于水平平衡时，作用在杠杆上的动力和阻力即为钩码的重力，其方向恰好与杠杆垂直，这时力的力臂就可以从杠杆上的刻度直接读出；
设一个钩码的重力为G，杠杆的一个小格为L，如果在两侧钩码下再各取下一个相同的钩码后：左边；右边；
左边大于右边，根据杠杆平衡条件可知杠杆不再水平平衡，左侧下降。
故答案为：调节杠杆在水平位置平衡；不能。
为了避免杠杆重力对杠杆平衡产生的影响和便于测量力臂，实验前，应首先进行杠杆平衡调节，根据杠杆的平衡条件，杠杆左、右两端的螺母或一端的螺母向杠杆上翘的一端调节；
根据杠杆平衡原理分析，当左右两侧力与力臂的乘积不相等时，杠杆会转动，直到在新的位置找到平衡。
本题考查杠杆平衡条件的应用，利用杠杆平衡条件，可以求出力或力臂大小，也可以判断杠杆是否平衡，或判断力的大小变化等，杠杆平衡条件应用很广泛。

34.【答案】等臂  20  不变  变大
【解析】解：
图中的滑轮的轴的位置不变，为定滑轮，其实质是一个等臂杠杆；不计摩擦，使用定滑轮时拉力；
用定滑轮匀速提升物体，物体受力平衡，受到的合力为0，则物体受到的合力将不变；
该物体在力F作用下以的速度匀速上升，与以的速度匀速上升时相比，物体的质量相同、速度变大，动能变大；质量不变、上升1s后高度变大、重力势能变大；物体动能变大、重力势能变大，机械能变大。
故答案为：等臂；20；不变；变大。
轴的位置不变的滑轮叫定滑轮，随物体一起运动的滑轮叫动滑轮，定滑轮的实质是一个等臂杠杆；不计摩擦，使用定滑轮时拉力等于物体重力；
物体处于平衡状态，受力平衡，受到的合力为0；
物体的动能与质量、速度有关，物体的质量越大、速度越大，动能越大；物体的重力势能与质量、高度有关，物体的质量越大、高度越大，重力势能越大；物体的动能和势能统称为机械能。
本题考查了定滑轮的特点、力的合成、动能和重力势能的影响因素，确定机械能的变化是关键、也是易错点

35.【答案】96  信息
【解析】解：根据可得，心脏对血液做的功为：
。
医生利用听诊器检查心脏的工作情况，说明声音可以传递信息。
故答案为：96；信息。
根据W/t
求出心脏做的功；
声音可以传递信息，如：隆隆的雷声预示着一场可能的大雨，“声呐”的利用、医用“B超”等；
声音能够传递能量，如：利用声波来清洗钟表等精细的机械，“超声波碎石”等。
本题考查功的计算和声与信息，关键是考查学生灵活应用所学物理知识的能力，难度不大。

36.【答案】费力  空气和水
【解析】解：
鱼竿在使用过程中，动力臂小于阻力臂，为费力杠杆，但可以省距离；
人的说话声可以通过空气、水传给鱼，将鱼吓跑，说明空气和水可以传播声音。
故答案为：费力；空气和水。
根据鱼竿在使用过程中的动力臂与阻力臂的大小关系确定杠杆类型；
声音的传播需要介质，固体、液体、气体都可以传播声音。
本题考查了杠杆分类、声音的传播，属于基础题目。
37.【答案】重力势  动
【解析】解：当小朋友从上端向下荡的过程中，高度减小，质量不变，重力势能减少；质量不变、速度增大，动能增大，重力势能转化为动能。
故答案为：重力势；动。
动能大小的影响因素：质量、速度。质量越大，速度越大，动能越大。
重力势能大小的影响因素：质量、被举得高度。质量越大，高度越高，重力势能越大。
知道动能、重力势能的影响因素，会判断动能、重力势能的变化。

38.【答案】100    10    
【解析】
推力做的功
W=Fs=10N×10m=100J
推力的功率


39.【答案】大  小
【解析】解：椰子从树上下落的过程中，质量不变，速度不断增加，动能越来越大；高度不断减小，重力势能越来越小。
故答案为：大；小。
动能大小的影响因素：质量、速度。质量越大，速度越大，动能越大。
重力势能大小的影响因素：质量、被举得高度。质量越大，高度越高，重力势能越大。
掌握动能、重力势能、弹性势能的影响因素。
能判断动能、重力势能、弹性势能、机械能的变化。
40.【答案】1  省力  20  
【解析】解：不计摩擦和杆重，图中O为支点，脚沿与杆垂直方向用力时，力臂OB最长，，
阻力臂为OA，，由杠杆平衡条件可得，，杠杆为省力杠杆；
当脚竖直向下用力时，如图所示动力臂为OC，阻力臂为OD，如图所示：
[image: ]
，
，
；
故脚竖直向下用力为至少为20N，
脚竖直向下的动力臂小于脚沿与杆垂直方向时的动力臂，故F。
故答案为：；省力；；。
从支点到重力作用线的距离是动力臂；根据动力臂和阻力臂的大小判断杠杆类型。
从图可知动力臂和阻力臂，根据杠杆的平衡条件可求脚竖直向下的力；根据杠杆平衡条件比较和的大小关系
本题主要考查对力臂概念的理解和杠杆平衡条件的理解与运用，正确判断动力臂和阻力臂的大小是解题的关键。

41.【答案】2  4
【解析】解：
由题知，秤盘上放一个质量为2kg的物体时，秤砣移到B处，恰好能使杆秤水平平衡，
由杠杆的平衡条件有：---，
秤砣的质量：；
由题知，秤盘上不放重物时，将秤砣移至O点提纽处，杆秤恰好水平平衡，由此知O处为0刻度，
秤盘上放一个质量为2kg的物体时，秤砣移到B处，恰好能使杆秤水平平衡，所以在B处标的刻度应为2kg；
秤砣在C处时杆秤恰好水平平衡，此时秤盘上放的重物质量为m，
则，且，
所以---
可得：，
所以C处刻度应为4kg。
故答案为：秤砣的质量为1kg；
；4。
秤盘上放一个质量为2kg的物体时，秤砣移到B处，恰好能使杆秤水平平衡，根据杠杆平衡条件计算秤砣的质量；
秤盘上不放重物时，将秤砣移至O点提纽处，杆秤恰好水平平衡，由此知O处为0刻度，由此知B处标的刻度值；
本题以杆秤为情景考查了杠杆平衡条件的应用，体现了物理在生活中的应用。
42.【答案】120    省力  不能
【解析】解：由图可知，重物由3段绳子承担，已知沙子上升高度，则绳子自由端移动距离，
总功，
拉力的功率；
有用功，
滑轮组的机械效率；
使用该滑轮组既能省力又可以改变力的方向，使用任何机械都不省功，故使用滑轮组不能省功。
故答案为：120；；省力  不能。
由图可知，重物由3段绳子承担，已知沙子匀速提升了10m，可知绳子自由端移动距离，已知工人所用的拉力，由可求得总功，由可求得拉力的功率；
由可求得有用功，由可求得滑轮组的机械效率；
滑轮组既能省力又能改变力的方向，使用任何机械都不省功。
本题考查了滑轮组机械效率、功率、功的计算，明确有用功和总功是解题的关键。
43.【答案】2：1  
【解析】解：拉力做的功为总功，由可得，，
已知，有用功，则，
两个动滑轮的机械效率相等，则拉力做功：：1；
要想两个滑轮的机械效率仍然相等，为，甲增加的物重为G时，乙增加的物重应为，但乙实际增加的物重为G，此时机械效率大于，从而得出，
故答案为：2：1；。
有用功为，拉力做的功为总功，已知两个动滑轮的机械效率相等，由机械效率公式变形可求得拉力做功，然后可知其比值关系；
要想两个滑轮的机械效率仍然相等，为，甲增加的物重为G时，乙增加的物重应为，但乙实际增加的物重为G，由此分析。
此题考查了使用滑轮组时拉力做功大小、机械效率大小比较，利用好关系式：忽略绳重和摩擦，滑轮组的机械效率由。

44.【答案】800  
【解析】解：
由图知，使用的是动滑轮，，拉力端移动距离，
拉力F做的总功：
，
所做的有用功：
，
动滑轮的机械效率：
。
故答案为：800；。
由图知，使用的是动滑轮，，拉力端移动距离，利用求拉力F做的总功；
利用求做的有用功，动滑轮的机械效率等于有用功与总功之比。
本题考查了使用动滑轮时有用功、总功、机械效率的计算，明确有用功、总功的含义是关键。

45.【答案】630  75    10
【解析】解：
拉力做的有用功：
；
由图知，，拉力端移动距离，
拉力做的总功：
，
拉力做功的功率：
；
滑轮组的机械效率：
；
提升动滑轮做的额外功：
，
，
即：克服动滑轮重所做的额外功占总功的。
故答案为：630；75；；10。
利用求拉力做的有用功；
由图知，，拉力端移动距离，利用求拉力做的总功，再利用求拉力做功的功率；
滑轮组的机械效率等于有用功与总功之比；
利用求提升动滑轮做的额外功，进而求出克服动滑轮重所做的额外功占总功的百分比。
本题考查了使用滑轮组时有用功、总功、额外功、功率、机械效率的计算，明确有用功、总功、额外功的含义是关键。

46.【答案】动  弹性势  不是
【解析】解：游戏者从最高点到A时，高度减小，速度变大，重力势能减小，动能变大，重力势能转化为动能；
从A点到B点的过程中，绳子逐渐伸长，弹性形变程度变大，弹性势能变大；
到达B点时游戏者受到的弹力大于重力，合力不为0，所以游戏者在B点时不是处于平衡状态。
故答案为：动；弹性势；不是。
动能的大小与速度和质量有关，重力势能的大小与质量和高度有关，据此判定能量的转化；
根据绳子的形变程度分析其弹性势能的变化；
物体受到的合力为0时，处于平衡状态。
该题考查了动能、重力势和弹性势能之间的变化，关键是对各自影响因素和受力情况的分析。

47.【答案】省力  10
【解析】解：在使用压水井的压杆压水的时候，手移动的距离大于活塞移动的距离，并且动力臂大于阻力臂，所以使用时它的手柄相当于省力杠杆；
由可得，抽水机抽水的最大高度：
。
故答案为：省力；10。
杠杆可分为：省力杠杆、费力杠杆和等臂杠杆，当动力臂大于阻力臂时，是省力杠杆；
根据求出抽水机提升水的最大高度。
本题考查杠杆的分类以及压强公式的运用，难度不大
48.【答案】  
【解析】解：
由图可知，使用的是动滑轮，，拉力端移动的距离：，
拉力F所做的功：
；
由可得做功时间：
，
拉力F做功的功率：
。
故答案为：；。
由图知，使用的是动滑轮，，拉力端移动的距离等于物体移动距离的2倍，利用求拉力做的功；
利用速度公式求做功时间，再利用求拉力做功的功率。
本题考查了水平使用动滑轮时功、功率的计算，属于基础题目。
49.【答案】解：
由图知，O为支点，由O点向F的作用线作垂线，则垂线段长即为其力臂l，如图所示：
[image: ]
【解析】力臂是支点到力的作用线的距离，由此作出力F的力臂1。
本题考查了力臂的画法，注意作图要规范。

50.【答案】解：由支点O向力F的作用线作垂线，则垂线段的长就是力F的力臂如下图所示：
[image: ]
【解析】力臂是从支点到力的作用线的距离。由支点向力的作用线作垂线，则垂线段的长度即为力臂。
画力臂时，一是要找准支点，二是要准确画出力的作用线，然后才是从支点作力的作用线的垂线段，最后还应该用字母将其标出来。

51.【答案】解：由图可知，力作用在B点时，力臂最大，此时力最小，力示意图如图所示；[image: ]
过支点作力作用线的垂线段，即可做出力臂，如图所示；
故答案为：如图所示。
【解析】在阻力与阻力臂一定时，由杠杆平衡条件可知，动力臂越大，动力越小，根据图示确定最大动力臂，然后作出最小的动力；
从支点作力的作用线的垂线段，即可作出力的力臂。
本题考查了作最小力示意图及作力臂问题，熟练应用杠杆平衡条件、由图示确定最大力臂是正确解题的关键。
52.【答案】
【解析】解：
由图知，O为支点，反向延长力F的作用线，由O点做F作用线的垂线，垂线段长为其力臂L，如图所示：
[image: ]
拉杆箱的重力、重力的力臂不变，缩短拉杆的长度，则拉力的力臂变短，根据杠杆的平衡条件可知，拉力变大，故此方法不可行；
拉杆箱的重力、重力的力臂不变，使拉力方向顺时针改变，此时拉力的力臂为0，不省力，不能使作用在A点的拉力减小，故此方法不可行；
拉杆箱的重力、重力的力臂不变，使拉力方向逆时针改变，此时拉力的力臂变大，根据杠杆的平衡条件可知拉力变小，故此方法可行；
拉杆箱的重力不变，将箱内较重的物品靠近O点摆放，重心由B变至，重力的力臂变短，拉力方向不变，拉力的力臂不变，根据杠杆的平衡条件可知，拉力变小，故此方法可行。
故选：。
故答案为：见上图；。
力臂是支点到力的作用线的距离，由此画出F的力臂；
根据杠杆的平衡条件分析各选项中作用在A点拉力的变化即可。
本题考查杠杆的力臂作图以及杠杆的动态平衡问题，正确分析各种情况下力臂的变化是关键。
53.【答案】解：从支点O向的作用线作垂线，垂线段的长度为的力臂l；
根据杠杆平衡条件，动力臂越长越省力，力的作用点确定，从支点到动力作用点的距离便为最长的力臂；图中O为支点，要使杠杆平衡且动力最小，就应该让力F作用在B点，OB最长的力臂，则力F应与OB垂直且向下。如图所示：
[image: ]
【解析】动阻力臂是指从支点到动阻力作用线的距离；已知支点，画出力的作用线，过支点作力的作用线的垂线段，画出力臂；
根据杠杆平衡的条件，，在杠杆中的阻力、阻力臂一定的情况下，要使所用的动力最小，必须使动力臂最长。而在通常情况下，连接杠杆上支点和动力作用点这两点所得到的线段最长，据此可解决此题。
要做出杠杆中的最小动力，可以按照以下几个步骤进行：确定杠杆中的支点和动力作用点的位置；连接支点与动力作用点，得到最长的线段；经过动力作用点做出与该线段垂直的直线；根据杠杆平衡原理，确定出使杠杆平衡的动力方向。

54.【答案】解：
点为人体上部的重心，从重心竖直向下画一条带箭头的线段，并标出重力的符号G，即为重力的示意图；
从支点O向重力的作用线作垂线段，可得重力的力臂L，如图所示：
[image: ]
【解析】重力的方向是竖直向下的，从重心竖直向下画一带箭头的线段，可得重力的示意图；
从支点向重力的作用线作垂线，支点到垂足的距离为重力的力臂。
本题考查了力的示意图、力臂的画法，属于基础题目。

55.【答案】解：
重力的方向总是竖直向下的，过物体M的重心画竖直向下的线段，标出字母G；
支点为O点，从O点向动力F的作用线作垂线，支点到垂足的距离就是力臂L，如图所示：
[image: ]
【解析】重力的方向总是竖直向下、作用点要画在物体重心上；
力臂是支点到力的作用线的距离；由支点向力的作用线做垂线，垂线段的长度即为力臂。
本题考查了重力示意图和力臂的画法，画力臂，要先找出支点、画出力的作用线，再从支点向力的作用线画垂线。

56.【答案】
【解析】
过石头的重心沿竖直向下的方向画一条带箭头的线段，并标出符号G；过支点作垂直于力F作用线的垂线段，即为力臂l，如图所示：
[image: figure]
57.【答案】[image: figure]
【解析】
由图示可知，此滑轮组绕线时，可将绳子固定在定滑轮上，此时承重绳子为2根；还可将绳子固定在动滑轮上，此时承重绳子为3根。要使滑轮组最省力，应将绳子固定在动滑轮上

58.【答案】
【解析】解：已知动力F的方向竖直向上，物体M对硬尺的拉力为阻力，方向竖直向下；
因为动力大于阻力，所以动力臂小于阻力臂，支点O的位置在拉力作用点的左侧；
设支点O点到拉力F作用线的距离、动力臂为L，阻力臂为，根据杠杆平衡条件可得：
，即：
解得：，
则支点O在处；
从支点O作力F作用线的垂线，则支点到垂足的距离为F的力臂L，如图所示：
[image: ]。
故答案为：；如图所示。
由题知，硬尺的质量不计，硬尺受到动力F的作用，方向竖直向上；物体M对硬尺的拉力为阻力，方向竖直向下；
因为动力大于阻力，所以动力臂小于阻力臂，据此确定支点的位置；设动力臂为L，求出阻力臂，根据杠杆平衡条件列出等式求出动力臂L，进而确定支点O的位置；
力臂是指从支点到力的作用线的距离，据此画出动力臂。
本题考查了杠杆平衡条件的应用和力臂的画法，要知道力臂是支点到力的作用线的距离，关键是支点位置的确定。
59.【答案】
【解析】解：由图可知，OP端的速度为，运动的时间为，
根据速度公式可知，运动的路程为：
；
F在OP段做的功为：
；
在QR段的所做的功为：
；
功率为：；
在MN段容器中的水少与OP段，则容器在OP段的压力要大于在MN段的压力，接触面的粗糙程度相同，所以容器在OP段和MN段受到摩擦力的关系为：。
答：在OP段做的功为40J；
在QR段的功率为5W；
。
根据图象求出路程的大小，根据求出做功的多少；
根据求出做功，根据求出功率的大小；
滑动摩擦力的大小与压力大小和接触面的粗糙程度有关。
本题考查了速度公式的应用、功和功率的计算、影响滑动摩擦力大小的因素，利用好公式是解题的关键。
60.【答案】4  
【解析】解：
由图知，，绳端移动的距离：；
滑轮组的机械效率：
；
故答案为：4；。
由图知，有两股绳子来承担物重，绳端移动的距离；
滑轮组的机械效率。
本题考查了使用滑轮组时拉力端移动距离、有用功、总功、机械效率的计算，属于基础题目。

61.【答案】  
【解析】解：
由图知，，拉力端移动的距离，
由图知，弹簧测力计的分度值为，示数为，即拉力，
拉力做的总功：，
拉力做功的功率：；
有用功：，
滑轮组的机械效率：
。
故答案为：；。
由图知，，拉力端移动的距离；先明确弹簧测力计的分度值，再根据指针位置读数，得出拉力大小，利用求拉力做的总功，利用求拉力做功的功率；
利用求所做的有用功，滑轮组的机械效率等于有用功与总功之比。
本题考查了使用滑轮组时有用功、总功、功率、机械效率的计算以及弹簧测力计的读数方法，明确有用功、总功的含义是关键。

62.【答案】230    1    200    
【解析】
[1]由图知，n=2，不计绳重及摩擦，人需用的拉力


F===230N
人需用的拉力为230N。
[2]绳子自由端移动的距离

s=2h=20.5m=1m
绳子自由端移动的距离为1m。
[3]人所做的有用功为

W有=Gh=400N0.5m=200J
人所做的有用功为200J。
63.【答案】    左  2
【解析】解：图中弹簧测力计的最大刻度是5N，因此量程为；
测力计上每1N分成了5等份，因此分度值是，图中的指针指在3N以下第2刻度，故示数为：。
杠杆的左端高于右端，平衡螺母向上翘的左端移动；当杠杆在水平位置平衡时，力的方向与杠杆垂直，力臂可以从杠杆标尺刻度上直接读出来；
设杠杆的一个小格为L，一个钩码重为G，
因为，，
所以，，
所以，，所以在B处挂2个钩码。
故答案为：；；；左；2。
弹簧测力计的量程主要观察它最大的刻度值，而分度值则是它最小的刻度值，弄清这些才有助于我们正确读取弹簧测力计的示数。
调节杠杆平衡时，平衡螺母向上翘的一端移动；使杠杆在水平位置平衡，此时力与杠杆垂直，力臂的长度可以直接从杠杆上读出来；
设杠杆的一个小格为L，一个钩码重为G，根据杠杆平衡求出钩码的个数。
此题考查了弹簧测力计的读数、正确使用和弹簧测力计的量程，都属于基本技能，在平时的实验中，只要仔细观察，规范操作，就能正确解答此题。还考查了杠杆平衡的条件，杠杆在水平位置平衡后，支点到力的作用点的距离就是力臂，因此在此实验中我们应调节杠杆两端的平衡螺母，使杠杆在水平位置平衡，以便直接读出力臂。

64.【答案】右  便于测力臂  2  1  变大  2
【解析】解：杠杆在使用前左端下沉，说明左侧力与力臂的乘积大，应将平衡螺母向右调节，因为重力的方向是竖直向下的，杠杆只有在水平位置平衡时，支点到力的作用线的距离才正好在杠杆上，也就是正好等于相应杠杆的长，这样测量起来会比较方便。
设杠杆每个格的长度为L，每个钩码的重力为G，根据杠杆的平衡条件：
解得
即需在B点处挂2个钩码；
取走悬挂在B点的钩码，改用弹簧测力计在C点竖直向上的拉力，根据杠杆的平衡条件：，即，解得；
如改变弹簧测力计拉力的方向，使之斜向左上方，阻力和阻力臂不变，动力臂减小，动力要增大，所以弹簧测力计示数变大，才能使杠杆仍然水平平衡。
找到支点O，从支点O到动力作用线做垂线，支点与垂足之间的距离即为力臂L，如图所示：
[image: ]
根据杠杆的平衡条件：，即，
，解得。
故答案为：右；便于测力臂；；；变大；2。
杠杆的调节也跟天平类似，应向高的一侧移动平衡螺母，使杠杆在水平位置平衡最大的好处就是测量力臂时非常方便。
根据杠杆的平衡条件计算出在B点挂的钩码个数；
根据杠杆的平衡条件计算出在C点拉力的大小；当拉力F向右倾斜时，分析出力臂的变化结合杠杆的平衡条件判断力的变化。
从支点到动力作用线的距离叫动力臂。
本题考查了杠杆平衡的调节和平衡条件的应用；要明确探究杠杆平衡条件时，使杠杆在水平位置平衡，便于测量力臂大小，杠杆的重心通过支点，消除杠杆自重对杠杆平衡的影响，以及三角函数的有关知识，是一道综合题。

65.【答案】左  1
【解析】解：
杠杆不在水平位置，右端向下倾斜，则重心应向左移动，故应向左调节左端或右端的平衡螺母，使杠杆在水平位置平衡；
由图可知弹簧拉力计的示数为，设杠杆的一个刻度为L，则拉力的力臂为2L；B点施加力的力臂为6L，根据杠杆平衡的条件可得，在B点施加一个最小为。
故答案为：左；1。
杠杆右端下沉，说明杠杆的重心在支点右侧，调节平衡螺母应使杠杆重心左移；
根据杠杆的平衡条件分析即可得出在B点施加一个最小力。
此题为探究杠杆的平衡条件实验题目，灵活运用好杠杆平衡条件是解答此题的关键。
66.【答案】盘山公路  1和2  其他条件相同时，斜面的倾斜程度越小，提升物体越省力  1、3、4  根据1、3、4的实验数据可知，物体的重力变为原来的几倍，拉力会变为原来的几倍，即沿斜面的拉力F与物体的重力G的比值大小相等  
【解析】解：斜面是一种简单机械，使用斜面可以省力。当斜面的高度一定时，斜面越长，则坡度越缓，则越省力；如：盘山公路；
探究斜面省力的情况与斜面的表面材料有关时，采用的是控制变量法，实验中需要控制物重、倾角相同，表面材料不同，所以应该对比1和2的数据；
对比实验1、5、6中的数据可知，在斜面的表面材料、物重相同的情况下，倾角越小，拉力越小，故结论是：在其他条件相同时，斜面的倾斜程度越小，提升物体越省力；
探究斜面省力的情况与重力大小有关时，根据控制变量法可知，实验中需要控制倾角相同、表面材料相同，物体的重力不同；所以需要对比1、3、4的实验数据；
根据1、3、4的实验数据可知，物体的重力变为原来的几倍，拉力会变为原来的几倍，即沿斜面的拉力与物体的重力G的比值大小相等；
【拓展】有用功为：；拉力做的总功：；
斜面的机械效率：。
故答案为：盘山公路；和2；其他条件相同时，斜面的倾斜程度越小，提升物体越省力；、3、4；根据1、3、4的实验数据可知，物体的重力变为原来的几倍，拉力会变为原来的几倍，即沿斜面的拉力F与物体的重力G的比值大小相等；【拓展】。
斜面也是一种常用的机械，使用斜面比较省力；
探究斜面省力的情况与斜面的表面材料有关时，需要控制物重、倾角相同，表面材料不同；
根据实验1、5、6中的数据中的相同点和不同点，利用控制变量法分析；
探究斜面省力的情况与重力大小有关时，需要控制倾角相同、表面材料相同，物体的重力不同；
【拓展】根据公式可求拉力做的有用功；利用求出拉力做的功，即总功；斜面的机械效率等于有用功与总功之比。
此题主要考查我们的实验分析能力，以及斜面机械效率的计算，是一道好题，要掌握。

67.【答案】80.0%    [image: figure]    越高    自重不同的滑轮    
【解析】
(1)[1]第3次实验中，有用功
W有=Gh=6.0N×0.1m=0.6J
通过滑轮组所做的总功
W总=Fs=2.5N×0.3m=0.75J
滑轮组的机械效率


[2]因为绳子端移动的距离是物体提升高度的3倍，所心滑轮组承重绳子的根数为3，那么滑轮组的绕线如图：
[image: figure]
(2)[3]分析表格数据知，用同一滑轮组提升不同的物体，物体越重，滑轮组的机械效率越高。
(3)[4]猜想二，要验证滑轮组机械效率与动滑轮所受的重力有关，换用自重不同的动滑轮进行实验。
68.【答案】匀速  56  大
【解析】解：
要正确测量绳端拉力，需竖直向上匀速拉动测力计。
第1次实验测得的机械效率为：
；
分析以上数据可知：使用同一滑轮组，增大物重可以提高滑轮组的机械效率。
故答案为：匀速；；大。
在实验中，要正确测量绳端拉力，需竖直向上匀速拉动测力计。
掌握机械效率的计算公式，，能用此公式进行简单的计算。
掌握影响滑轮组机械效率的因素：物重和动滑轮的个数。被提升的物体越重、动滑轮的个数越少，则滑轮组的机械效率越高。
此题是测量滑轮组的机械效率实验，主要考查了有关滑轮组机械效率的计算，以及影响滑轮组机械效率的因素：被提升的物重和动滑轮的重力。被提升的物体越重、动滑轮的重力越小，滑轮组的机械效率越高。而滑轮组的机械效率与物体被提升的高度无关。
69.【答案】物体的重力  拉力的大小  相同  能够改变力的方向
【解析】解：在研究使用定滑轮是否省力时，实验中应匀速提升重物，测量出物体的重力和拉力的大小，根据这两个力的大小分析定滑轮是否省力；
如图乙所示，分别用拉力、、匀速提升重物，由于使用定滑轮不省力也不费力，所以三个力的大小关系是相同；
旗杆顶部有一个定滑轮，能够改变拉力的方向。
故答案为：物体的重力；拉力的大小；相同；能够改变力的方向。
定滑轮的实质是一个等臂杠杆，使用定滑轮不省力也不费力，但可以改变力的方向。
此题考查了定滑轮的使用特点，是一道较简单的实验题。

70.【答案】静止  大  不同  相同
【解析】解：让钢球从斜槽上的某一高度由静止下滑，撞击水平面上的木块。钢球撞击木块时具有的动能大小可通过木块移动的距离来反映。
如图乙，将钢球置于斜槽上更高的位置重复上述实验。实验表明，钢球质量一定时，从斜槽越高的位置开始运动，钢球的速度变大，撞击木块的速度越大钢球的动能越大；
根据控制变量法，探究动能跟质量的关系时，应选择让质量不同的钢球从斜槽高度相同的位置开始运动。
故答案为：静止；大；不同；相同。
让钢球从斜槽上的某一高度由静止下滑。
物体动能与物体质量和速度有关，速度越大，质量越大，所具有动能就越大；
根据控制变量法，探究动能跟质量的关系时，应控制速度不变。
影响动能大小的因素有两个：物体的质量和物体的运动速度。因此研究物体动能大小与这两个因素的关系时要用到控制变量法，物体动能的多少可以通过木块被推出去的距离大小来体现。

71.【答案】竖直向上匀速        省力    提升物体的重力不同
【解析】解：
在实验操作中应竖直向上匀速拉动弹簧测力计，这样弹簧测力计示数稳定，便于读数；
由第三组数据知，有用功为：；
总功为：；
则机械效率为：；
的有用功为：；总功为：；
ab的有用功和总功相同，机械效率相同；
根据数据可知，a的拉力大于b的拉力，所以b的优势是省力；
c的有用功为：；总功为：；
则机械效率为：；
b、c滑轮组，它们机械效率的关系是：，其原因是提升物体的重力不同。
故答案为：竖直向上匀速；；；；省力；；提升物体的重力不同。
实验时应匀速拉动弹簧测力计；
由表中实验数据可以求出有用功与机械效率；
求出有用功和总功，并求出机械效率，然后进行对比。
此题是测量滑轮组的机械效率实验，主要考查了有关滑轮组机械效率的计算，以及影响滑轮组机械效率的因素。

72.【答案】1500
【解析】解：
所做的有用功：
，
由得总功：
，即力F做的功为1500J。
故答案为：1500。
知道斜面高物体上升的高度、物体重力，利用求所做的有用功；知道斜面的效率，利用求总功，即力F做的功。
本题考查了使用斜面时有用功、总功的计算，属于基础题目。
73.【答案】440
【解析】解：
横杆AB粗细相同、质量分布均匀，所以其重心C在几何中心上，支点为O，则OA就是动力臂，OC就是阻力臂，如下图所示：
[image: ]
已知，，则阻力臂，
由杠杆的平衡条件可得：，
则。
故答案为：440。
横杆AB粗细相同、质量分布均匀，所以其重心C在几何中心上，支点为O，则OA就是动力臂，OC就是阻力臂，再根据杠杆的平衡条件就可以求出动力的大小。
本题考查了杠杆平衡条件的应用，关键是找到阻力臂的大小重心到支点的距离。
74.【答案】解：
匀速提升物体时，拉力：，
拉力做的功：；
拉力做功的功率：
。
答：拉力所做的功为120J；
拉力所做功的功率为4W。
【解析】匀速提升物体时，拉力等于物体的重力，利用求拉力做的功；
知道时间，利用求拉力的做功功率。
本题考查了功和功率的计算，比较简单，属于基础题目。

75.【答案】解：
由可得一个叶片的体积：
；
一个叶片的重力：
，
将一个叶片整体匀速提升4m需要做的功：
。
答：一个叶片的体积为；
将一个叶片整体匀速提升4m需要做的功为。
【解析】知道叶片的质量、钢的密度，利用求一个叶片的体积；
利用求一个叶片的重力，再利用求将一个叶片整体匀速提升4m需要做的功。
本题考查了密度公式、重力公式、功的公式的应用，属于基础题目。

76.【答案】解：由做功的两个必要因素可知，物体在水平方向平移15m，只有距离，没有水平方向上的力，故水平移动不做功；
提升重物过程中，起重机钢丝绳拉力所做的功：
；
对物体所做功的功率：
；
电动机提升物体时消耗的电能：
；
平移物体时消耗的电能：
；
电动机3min内消耗的电能：
；
答：起重机吊物体的钢丝绳所做的功是。
它的功率是5000W。
电动机3min内消耗的电能是。
【解析】由求出钢丝绳对物体做的功；
由功率公式求出功率。
根据效率公式求出提升物体电能做的功，再根据可求1min使物体在水平方向平移15m做的功，求和即为电动机3min内消耗的电能。
本题考查了求功与功率的问题，应用功的计算公式与功率公式即可正确解题；求钢丝绳所做的功是易错点，要知道做功的条件。

77.【答案】解：
石材的重力：
，
石材受到的阻力：
；
由乙图可得，在内石材移动的距离，石材匀速运动的速度：
，
石材在移动的距离：
，
因为石材做匀速直线运动，受到的拉力和摩擦力是一对平衡力，大小相等，
则滑轮组对石材的拉力：
，
工人做的有用功：
；
由可得工人做的总功：
，
由图知，，工人拉力端移动的距离：
，
由可得工人的拉力：
。
答：石材受到的阻力为1800N；
在石材移动40s过程中，工人做的有用功为7200J；
在石材移动40s过程中，工人作用在绳子自由端的拉力为800N。
【解析】知道石材的质量，利用求其重力，石材受到的阻力；
由乙图可得，在内石材移动的距离，利用速度公式求石材匀速运动的速度；再利用求石材在40s内移动的距离；由于石材做匀速直线运动，受到的拉力和摩擦力是一对平衡力，大小相等，据此求滑轮组对石材的拉力，再利用求工人做的有用功；
知道滑轮组的机械效率，利用求工人做的总功；由图知，，工人拉力端移动的距离等于物体移动距离的3倍，再利用求工人的拉力。
本题考查了水平使用滑轮组时有用功、总功的计算以及二力平衡条件的应用，要求灵活运用速度公式、功的公式、效率公式。

78.【答案】解：
起重机吊起重物过程中所做的有用功：
；
由图知，，拉力端移动距离，
拉力F做的总功：
，
滑轮组的机械效率：
；
拉力F的功率：
。
答：起重机吊起重物过程中所做的有用功为；
滑轮组的机械效率为；
拉力F的功率为。
【解析】利用求起重机吊起重物过程中所做的有用功；
由图知，，拉力端移动距离，利用求拉力F做的总功，滑轮组的机械效率等于有用功与总功之比；
利用求拉力F的功率。
本题考查了使用动滑轮时有用功、总功、功率、机械效率的计算，明确有用功、总功的含义是关键。
79.【答案】解：起重机的水平臂是杠杆，O为支点，设OB为动力臂，则OA为阻力臂，
重物的质量，
杠杆的阻力：，
根据杠杆平衡条件得：，
即，
解得，
所以B端配重的重力为：，
则B端配重的质量为：。
把质量为1t的重物以的速度匀速提起20m的过程中，
起重机提起重物做功的功率：，
起重机提起重物的机械效率：
。
答：端的配重质量是5000kg。
起重机提起重物做功的功率是，机械效率是。
【解析】起重机的水平臂是杠杆，O为支点，设OB为动力臂，则OA为阻力臂，根据杠杆平衡条件求出B端配重的重力，再由求出配重的质量。
知道起重机吊起的重物，知道重物移动的速度，根据求出有用功率，根据机械效率公式求出机械效率。
公式课本上虽然没有直接出现，但是在动力机械问题中经常用到，一定要理解并且能熟练应用。
80.【答案】解：
匀速提升材料过程中，材料所受拉力：
；
拉力F对材料做的功，即有用功：
，
拉力F对材料做功的功率：
；
该装置的效率：
。
答：材料所受拉力F的大小是2000N；
拉力F对材料做功的功率是800W；
该装置的效率是。
【解析】定滑轮不省力，材料所受拉力F等于材料的重力；
利用求拉力F对材料做功有用功，再利用求拉力F对材料做功的功率；
该装置的效率等于拉力F对材料做功与消耗的电能之比。
本题考查了功的公式、功率公式、机械效率公式的应用，要知道：该装置的效率等于拉力F对材料做功与消耗的电能之比。
81.【答案】解：
由图可知，，则绳端移动的距离：
，
拉力做的功：
，
拉力的功率：
；
由图乙可知，物重时，滑轮组的机械效率，
因机械中摩擦力及绳重忽略不计，克服物重做的功为有用功，克服动滑轮重力和物重做的功为总功，
所以，滑轮组的机械效率：
，
即，
解得：；
已知工人的质量为60kg，
则该工人竖直向下拉绳子自由端运送货物时，绳子的最大拉力：
，
由可得，提升的最大物重：
，
则滑轮组的最大机械效率：
。
答：拉力的功率为120W；
动滑轮受到的重力为200N；
该工人竖直向下拉绳子自由端运送货物时，此滑轮组的机械效率最大值是。
【解析】由图可知滑轮组绳子的有效股数，根据求出绳端移动的距离，根据求出拉力做的功，利用求出拉力的功率；
由图乙可知，物重时，滑轮组的机械效率，机械中摩擦力及绳重忽略不计，克服物重做的功为有用功，克服动滑轮重力和物重做的功为总功，根据求出动滑轮受到的重力；
该工人竖直向下拉绳子自由端运送货物时，绳子的最大拉力等于人的重力，根据求出其大小，根据求出提升的最大物重，然后利用求出滑轮组的最大机械效率。
本题考查了影响滑轮组机械效率的因素和做功公式、功率公式、机械效率公式、滑轮组绳子拉力公式的综合应用，要注意绳子的最大拉力和人的重力相等。

82.【答案】解：
旅行包B随拉杆箱A一起在水平面是做匀速直线运动，此时旅行包B只受竖直向下的重力和竖直向上的支持力，且二力大小相等，据此画出运动过程中B的受力示意图如下：
[image: ]
推力10s对箱子做的功；
推力做功的功率。
故答案为：见上图；推力做功的功率为16W。
【解析】当物体处于静止状态或匀速直线运动状态时，处于平衡状态，受平衡力，据此分析并画出旅行包B受到的力；
根据求出推力做的功，然后根据求推力做功的功率。
本题综合考查了受力分析、力的示意图的画法、功和功率的计算，属于综合性题目。
83.【答案】解：由图知，，
则绳子自由端移动的距离：
，
拉力做的功：
，
则施加拉力的功率：
；
有用功，
机械效率；
由可得，
动滑轮的重力；
由可得，
最大物重；
此滑轮组的最大机械效率。
答：拉力的功率是375W；
提升450N材料时，此滑轮组的机械效率是；
若绳子能承受的最大拉力为400N时，此滑轮组的机械效率最大可提高到。
【解析】由图可知连接动滑轮绳子的股数，根据求出绳子自由端移动的距离，然后利用求出拉力做的功，最后根据求出拉力的功率；
由可求得有用功，利用可求得机械效率；
由可求得动滑轮的重力，再利用可求得最大物重，然后利用求得此滑轮组的最大机械效率。
本题考查了功的公式、功率公式及效率公式的应用等知识，掌握相关的公式及变形公式是解题的关键。

84.【答案】解：由图可知，有两端绳子拉着动滑轮，某人沿水平地面向右匀速行走了8m，
则物体上升的高度为；
重物上升的速度为：；
拉力所做的总功为：
；
拉力的功率为：
；
提升重物过程中的有用功：
；
该装置的机械效率为：
；
所做的额外功为：
；
由得，动滑轮的重力为：
。
答：物体上升的速度是；
拉力的功率是320W；
该装置的机械效率是；
动滑轮的重力是20N。
【解析】由图可知，有两端绳子拉着动滑轮，根据求出物体上升的高度，根据速度公式求出速度的大小；
根据求出拉力所做的功，根据求出功率的大小；
利用求出有用功，利用机械效率公式求滑轮组的机械效率；
根据总功和有用功求出额外功，根据求出动滑轮的重力。
本题考查了使用滑轮组时有用功、总功、机械效率的计算，关键是公式和变形公式的灵活应用，难度不大。
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